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1. WSTEP

1.1.Przedmiotem niniejsze] specyfikacji technicznej sqa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru oSwietlenia ulicznego .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi opracowanie stosowane jako dokument przetargowy i
kontraktowy w realizacji robdt zwigzanych z oSwietleniem ulicznym

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z budowa ,
rozbudowa i modemizacjq oswietlenia ulicznego

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Slup o$wietleniowy - istniejacy stup ( konstrukcja wsporcza) osadzona bezposSrednio w
ziemi , sluzaca do zamocowania projektowanej oprawy oSwietleniowej i podtrzymujgca przewody
istniejacej linii niskiego napiecia

1.4.2. Wysiggnik - element rurowy stuzgcy do mocowania oprawy | poifgczenia

1.4.3. Oprawa oSwietleniowa - urzgdzenie stuzace do rozdziatu , filtracji | przeksztatcenia
strumienla Swietinego wysytanego przez zrédto $wiatla , zawierajace wszystkie niezbedne
detale do przymocowania i polgczenia z instalacjg elektryczng

1.4.4. Punkt sterowniczo - pomiarowy - urzadzenie pomiarowo - sterownicze , bezposrednio
zasilajgce instalacje o$wietleniowg

1.4.5. Dodatkowa ochrona p. porazeniowa - ochrona czeSci przewodzgcych dostgpnych w
przypadku pojawienia si¢ na nich napiecia w warunkach zakidceniowych

1.4.6. Pozostale okre$lenia - sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami
1.5, Ogbélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takich Srodkdw transportowych , ktére nie
wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét . Liczba Srodkéw transportu powinna
gwarantowa¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreSlonymi w dokumentacji projekiowej,
ST oraz wskazaniach Inspektora

2. MATERIALY

2.1. Ogbine wymagania dotyczace materiatdw

Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ materiaty zgodnie z wymogami dokumentacii
technicznej i ST . Wykonawca powinien powiadomié¢ Inspektora o proponowanych zrédtach
otrzymania materiatbw przed rozpoczgciem ich dostawy .

W przypadku nie zaakceptowania materialu ze wskazanego Zrodfa , Wykonawca powinien
przedstawic do akceptacji Inspektora materiat z innego 2rodta.

W przypadku mozliwosci wariantowego wyboru materialu , Wykonawca powinien powiadomié
Inspektora 0 swoim wyborze najszybcie] jak to mozliwe przed uzyciem materiaiu albo w
okresie wyznaczonym przez Inspektora .

Wybrany lub zaakceptowany materiat nie moze by¢ poézniej zmieniony bez zgody Inspektora .



Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy ,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko liczac sig@ z jego nie przejgciem lub niezaptaceniem
za wykonang pracg..

2.2. Przewody uzywane do oéwietlenia drég powinny speinia¢é wymagania PN -93/E-90401 (17) .
Zaleca sie stosowanie przewod6w o napigciu 06 kV o zyltach aluminiowych . Przekrdj
przewodéw dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego spadku napigcia , dopuszczalnej
temperatury nagrzania przez prady robocze i zwarciowe oraz skutecznoSci ochrony
p.porazeniowej . Nie zaleca si¢ stosowania przewodoéw o przekroju wigkszym niz S0 mm2 .
Zastosowano przewod AL 25 mm2.

2.3.2rodla Swiatla i oprawy , zgodnie z wip wydanymi przez RZE Busko - OUSc-150,

ze zrodiami sodowymi (bez zawartosci rtgci ) o deklarowanym czasie Swiecenia nie _
mniejszym niz 12 tys. godzin. Oprawy przechowywa¢ w pomieszczeniach o temperaturze nie
nizszej niz - 5 stopni Celsjusza i wilgotnosci wzglednej powietrza nie przekraczajacej 80 % i W
opakowaniach zgodnych z PN. .
2.4. Wyslegniki- z rur stalowych (bez szwu) o $rednicy 60 mm . Gruboé Scianki rury nie
powinna przekraczaé 8 mm . Wysieg ramienia 1,5 m. Wysiegniki powinny byC zabezpieczone
powtokami antykorozyjnymi z zewngtrz i asfaltowymi wewngtrz .

Skiadowanie wysiegnikéw na placu budowy powinno odbywaé sig w miejscu suchym i
zabezpieczonym przed ich uszkodzeniem .

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$é wykonywanych robdt - zarbwno w miejscu robét, jak i
transportu . Sprzgt uzywany przez Wykonawcg powinien mie¢ akceptacje Inspektora .
Liczba i wydajnosé sprzetu powinna gwarantowaé wykonanie robét zgodnie z dokumentacjq
oraz ST.

4, TRANSPORT

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takich $rodkéw transportowych , ktre nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét . Liczba srodkéw transportu , powinna
gwarantowaé prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami zawartymi w dokumentacji ocraz ST.
Na $rodkach transportu , przewozone materialy powinny byé zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem , oraz ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworcow
poszczegodinych elementow .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia danych dokumentacyjnych ,ze stanem
faktycznym sieci .

5.2. Montaz wysiegnikow . Wysiegniki montowa¢ na stupach istniejacych przy pomocy
konstrukcji mocujacych . Nalezy dazyé, aby czeéci ukosne wysiegnikéw znajdowaty sig w
jednej ptaszczyznie réwnoleglej do powierzchni oswietlanych jezdni.

5.3. Montaz opraw . Montazu opraw na wysiegnikach nalezy wykonywac przy pomocy
samochodu z balkonem . Kazda oprawe przed zamontowaniem , nalezy podiaczy¢ do sieci |
sprawdzié jej dziatanie . Oprawy montowaé po uprzednim wciggnigciu przewoddéw zasilajacych
do wysiegnikow . Przewody LYQ 2,5 mm2 . Oprawy mocowaé w sposob trwaly , aby nie
zmienialy swego pofozenia pod wplywem warunkéw atmosferycznych i parcia wiatru .

5.4, System ochrony p. porazeniowej - zgodnie z dokumentacjq techniczng :

- w instalacji zasilajgcej TN-C (L, PEN)

- w instalacji odbiorczej TN-S (L, PE, N)

Punkt rozdziatu przewodu PEN , na przewdd N i PE , na $rubie zaciskowej wysiegnika
oprawy .



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontrli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg robdt |1 jakosci materiatow . _
Pomiary i badania , Wykonawca powinien przeprowadzié zgodnie z warunkami szczegdtowymi
oraz obowigzujacymi normami . Wszystkie koszty zwigzane z organizacjq i prowadzeniem
tych badaf ponosi Wykonawca . )
Do kontroli rob6t i materiatéw dostarczanych na budowe lub na niej wytwarzanych uprawniony
jest Inspektor Nadzoru .

6.2. Instalacja p. porazeniowa

Po wykonaniu uzioméw ochronnych , nalezy wykonaé pomiary ich rezystancji . Wyniki nie
mogq byé gorsze od podanych w dokumentacji technicznej . Po wykonaniu instalacji
o$wietleniowej nalezy wykonaé wymagane normami pomiary , wyniki zamieSci€é w protokole
pomiarowym ochrony p.porazeniowej .

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar powinien okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot . Obmiaru dokonuje
Wykonawca . Obmiar powinien byé dokonany przed odbiorem koricowym .

8. ODBIOR ROBOT

Dokumenty do odbioru koficowego przygotowuje Wykonawca zgodnie z wymogami RZE
Busko ( Wiasciciel sieci na ktérej wykonywane sg przedmiotowe prace ).

Odbiér koficowy przeprowadza Komisja ziozona z Wykonawcy , Inspektora Nadzoru ,
Przedstawicieli RZE Busko oraz UG .

Odbiér ostateczny powinien byé dokonany na podstawie oceny wizualnej zadania 2
uwzglednieniem zasad odbioru koricowego .



