SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

|. Przedsgwzigcie:

Utwardzenie drog wewttrznych na istnieicym stadionie sportowym
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WYKAZ SZCZEGOLOWYCH SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH

D-M 00.00.00 Wymagania ogdlne

D-01.01.01. Odtworzenie (wyznaczenie) trasy

D-02.00.00. Roboty ziemne

D-03.02.02. Podniesienie studzienek lub kratedciekowych

D-04.02.01. Warstwa odgczajaca

D-04.04.04. Podbudowa z tlucznia kamiennego

D-04.08.04. Wyréwnanie ttuczniem ?

D-04.08.01/d.  Wyrownanie mas

D-05.03.05/d.  Warstwdcieralna nawierzchni z betonu asfaltowego.
Ruch KR1 ,klasy G.Z.

D-03.02.01. Kanalizacja deszczowa

D-08.01.01. Krawzniki betonowe



Ogodlna Specyfikacja Techniczna D — M 00.00.00
Wymagania ogolne
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tedaniej (OST) § wymagania ogolne dotysze wykonania i odbioru
robot drogowych i mostowych.

1.2. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogoéine, wspéine dla robétetyagh ogoinymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDR pbszczegdélnych asortymentéw rob6t drogowych itavegch.

1.3. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione po#ej okreslenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujaco:
1.3.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catc¢ techniczno-uytkows (drog;) albo jego
cze$¢ stanowdca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiglostowy, korpus ziemny,ezet).

1.3.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lulBumiity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i edpdnio
utwardzony.

1.3.3. Dtugos¢ mostu - odlegtet miedzy zewrtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych zsypé -
odlegtas¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginwej.

1.3.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuultb postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wrawszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.3.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdonaichu pojazdéw obstugigych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidzianastoitcia po jego zak@czeniu.

1.3.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgaijacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu
rob6t budowlanych oraz zdarfzeokoliczndici zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.3.7.Estakada - obiekt zbudowany nad przesakedenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezsz
1.3.8.Jezdnia - a&¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.3.9.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorawgpoweaniona do kierowania robotami i do wggbwania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.3.10.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikaratokami, pasami awaryjnego postoju i pasami sizyehi jezdnie.
1.3.11.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwaz ze sposobem ich pokenia.

1.3.12.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach mostowych, twcaz
ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.3.13.Korpus drogowy - nasyp lub taesz wykopu, ktéra jest ograniczona koeothrogi i skarpami rowow.
1.3.14.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneslu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.3.15 Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronami,zgty do wpisywania przez
Wykonawe; obmiaru dokonywanych robdt w formie wylidzeszkicow i ew. dodatkowych zalznikow. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera.

1.3.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzsy zaakceptowane przez Zamasmgefo, nieztdne do
przeprowadzenia wszelkich badigprob zwizanych z ocepjakasci materiatdw oraz robot.

1.3.17. Materialy - wszelkie tworzywa niegztine do wykonania robét, zgodne z dokumentamjpojektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezyimera.

1.3.18.Most - obiekt zbudowany nad przeszkeoaodm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezsz

1.3.19. Nawierzchnia - warstwa lub zespdét warstwzstych do przejmowania i rozktadania ofg@n od ruchu na podie

gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bigegaio oddziatywaniu ruchu i czynnikdw atmosferygam

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga si migdzy warstvg scieralrg a podbudow, zapewniajca lepsze rozienie napgzen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa staa do wyréwnania nieréwidci podbudowy lub profilu istniegej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stgaca do przenoszenia ohgén od ruchu na podi@®. Podbudowa nie sktada sie z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérngépodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona skladasie z
jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniemastek podiaa. Maze zawiera warstw; mrozoochrong, odsiczapca lub
odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwraadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkamtatia mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu unietivaienia przenikania czstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powyzej.



i) Warstwa odsgczapca - warstwa stinca do odprowadzenia wody przedostaj sk do nawierzchni.

1.3.20. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.3.21.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.3.22.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowam#powiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchulipznego na
okres budowy.

1.3.23.0dpowiednia (bliska) zgodké- zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjesh przedziat tolerancji
nie zostat okrdony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju rob4t budowlanych.

1.3.24.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajmi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnirgi oraz drzew i
krzewow. Pas drogowy nie réwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadzs chronicych ludzi i
srodowisko przed uatzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.3.25. Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywaskt pojazddw, umieszczenia wudzeh
bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzata jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.3.26.Podtaze - grunt rodzimy lub nasypowy,zey pod nawierzchnido gkbokdsci przemarzania.

1.3.27. Podiae ulepszone - gbérna warstwa pagip lezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu umbiwienia
przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.3.28.Polecenie Inyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawegpirzyniera, w formie pisemnej, dotygze sposobu
realizacji rob6t lub innych spraw zazianych z prowadzeniem budowy.

1.3.29.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.3.30.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagzsnia drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana
parametréw geometrycznych trasy w planie i przekpmdhwznym) istniejcego padczenia.

1.3.31.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamteji obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu matych ciekdw
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dlaudaiowego, pieszego.

1.3.32. Przeszkoda naturalna - elem@éntdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.3.33.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanogvutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopmgktad droga, kolej,
rurocig itp.

1.3.34. Przetargowa dokumentacja projektowa e$ézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyk i
wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.3.35 Przyczdlek - skrajna podpora obiektu mostowegmzeMsktadd sie z petnej sciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komor.

1.3.36.Rekultywacja - roboty mage na celu upoarlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenoruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.3.37.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia @#gskami), przsta mostowego.

1.3.38. Szerokdé¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odle§to miedzy zewrtrznymi kravedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowatszeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.3.39. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajéw ruchu oraz
szerokd¢ chodnikéw mierzona wwietle porczy mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsj ruch
kotowy od ruchu pieszego.

1.3.40.8lepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ictdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.
1.3.41.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjd ruchu pieszego.

1.3.42.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowa lub inmg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogpwe
ruchu pieszego.

1.3.43.Zadanie budowlane - ¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukcyjm lub technologicza,
zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funteghniczno-aytkowych. Zadanie mee polegad na wykonywaniu
rob6t zwizanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrambudowli drogowej lub jej elementu.

1.4. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kah wykonania oraz za ich zgodid@ dokumentaajprojektows, SST i
poleceniami layniera.

1.4.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentach umowy przekaWykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnylokalizacy; i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentaocjegtowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziatd@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili cdbi
koncowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagale Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.4.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazsdanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwaditiajpcym podziat na dokumentagprojektowva:
- Zamawiajicego,



— sporadzory przez Wykonawe
1.4.3.Zgodnd¢ robot z dokumentagijprojektove i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiynarzekazane przezAyniera Wykonawcy stanowiczes¢
umowy, a wymagania wyszczegolnione w dmnpjednym z nichsobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentac;ji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obhouje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona
w ,,0gdélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mae wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu veimi
natychmiast powiadordilnzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimoici opis wymiar6éw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkdw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetatla zgodne z dokumentagcprojektowa i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartii docelowe, od ktérych dopuszczalne s
odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow neatéw budowli muszby¢ jednorodne i
wykazywa zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mppgzekraczé dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagyrojektows lub SST i wplynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wni
na koszt Wykonawcy.

1.4.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modeeyjmych i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenietmydw sposob ok&ony w D-M-
00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktuda zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawdynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zarzdem drogi i organem zardzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt w okresie trwania budowy. W
zaleznoéci od potrzeb i pogpu robo6t projekt organizacji ruchu powinienétaktualizowany przez Wykonawaa bieaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczafe takie jak: zaporygwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewquay ten sposoéb bezpiecmtwo pojazddw i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeiov dzieh i w nocy tych zapér i znakdw, dla ktérych jeshieodzowne ze
wzgleddw bezpiecaistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie eda akceptowane przezipniera.

Fakt przystpienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony zzymierem
oraz przez umieszczenie, w miejscachddlach okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych tehbedzie
zatwierdzona przez fyniera. Tablice informacyjneghla utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen umowrs.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chenakinwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientewaalizacji kontraktuzado
zakaiczenia i odbioru ostatecznego robaét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujeetzie utrzymywa tymczasowe ukglzenia zabezpieczgie, w tym: ogrodzenia,
porecze, gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorodazelkie innegrodki niezlegdne do ochrony robét, wygody
spotecznéci i innych.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony zzynierem
oraz przez umieszczenie, w miejscachddlach okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych t&bedzie
zatwierdzona przez fyniera. Tablice informacyjneghla utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen umowr.
1.4.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek znd i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dmte ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki me¢ na celu stosowaniesio przepiséw i norm dotygzych ochronyrodowiska
na terenie i wokot terenu budowy oraglhie uniké uszkodzé lub ucizliwosci dla os6b lub wiasrioi spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zstvie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymagéa bedzie miat szczegdliny wzgdl na:
1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukoporégaiojazdowych,
2) s$rodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mazlliwoscia powstania pgaru.
1.4.6.0chrona przeciwp@rowa
Wykonawca hdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.



Wykonawca bdzie utrzymywd sprawny spra przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nantere
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych sakalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach

Materiaty fatwopalne g sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegpisaabezpieczone przed dgsem
0sob trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamrem wywotanym jako rezultat realizacji robét
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie aegéniu wiekszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweyie do robdt bda miaty aprobat techniczm wydar przez uprawniomjednostl,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdwsralowisko.

Materialy, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azpkaczeniu robot ich szkodlivég zanika (np.
materialy pylaste) megby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymatgchnologicznych wbudowania.zéé wymagag tego
odpowiednie przepisy Zamawagy powinien otrzymé&zgod: na wycie tych materiatéw od wégiwych organéw administracji
paistwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.4.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruragi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadglicych wigcicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajicego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamievtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeswzasow dla wszelkiego rodzaju robot, ktére
maja by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzeh podziemnych na terenie budowy i powiadémmizyniera i wkadze
lokalne 0 zamiarze rozpogza robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tystalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wtadze orazkie z nimi wspotpracowat dostarcgzajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawcaddlzie odpowiadéza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkuia instalacji na powierzchni
ziemi i uradzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

1.4.9.0graniczenie obaken osi pojazdéw

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebcizenia na § przy transporcie materiatow i wypasaia
na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie nightie zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowyabowo tadunkdéw i w
sposoéb cigly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera. Pojazdy i fadunki powodige nadmierne obgienie
osiowe nie bda dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w oldrie terenu budowy i Wykonawcadzie odpowiadat
za napraw wszelkich rob6t w ten spos6b uszkodzonych, zgodmpieleceniami layniera.

1.4.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcalbie przestrzegaprzepisow dotyczrych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegdingci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach esgecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehaigjch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitz odpowiedni,
odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie ofazzdpewnienia bezpiearstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwizane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie
i s uwzgkdnione w cenie umowne;j.
1.4.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i udzenia uywane do robét od daty
rozpoczcia do daty zakiczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zZ@taenia przez liyniera).

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowarmo by prowadzone w taki
sposoéb, aby budowla drogowa lub jej elementy bylBadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyreq to na polecenie hgniera powinien rozpoa# roboty
utrzymaniowe nie pfniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.4.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wladze centramigjscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktére sw jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyaw,
przepis6w i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegagpraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszdtkigymaga
prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agtizea lub metod i w sposéb agty bedzie informowa Inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwol i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zré6dka uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymarg¥staniem jakichkolwiek materiatdbw przeznaczongiohrob6t
Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacje deiyeproponowanegaddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatéw i odpowiedni@viadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia prizegniera.



Zatwierdzenie partii materiatow z danegodta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z daneguoddta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniag materialy uzyskane z dopuszczonego
zrodta w sposaéb agly spetniaj wymagania SST w czasie pgst robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwwald wiacicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiekzrédet miejscowych vaczapc w tozrédta wskazane przez Zamawiieggo i jest zobowizany dostarcay
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmiem eksploatacijirodta.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z bad@aterenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktaza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow z jakiegokolwiek
zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: tplaynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwéne z
dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopoéw, ukopdéw i miejsc pozyskaniakisi zwiru beda formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjeteu po ukéczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykeopa terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
dokumentach umowydda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odkladawdpdnio do wymagaumowy lub wskaza
Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegdzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie
terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczeg@iaiw dokumentach umowy.

Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwdrnie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzmiera w celu sprawdzenia zgodnbstosowanych
metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébki matexmaibog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $gavosci. Wynik tych
kontroli bedzie podstaw akceptacji okrédonej partii materiatdw pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier kedzie przeprowadzat inspekojvytwérni, beda zachowane nagtujace warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewnionwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsigzprzeprowadzania
inspekciji,

b) Inzynier kgdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tycheszi wytwdrni, gdzie odbywa siprodukcja materiatow
przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadlz ztozone w
miejscu wskazanym przezayniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych rob6tzrie dla
ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiakbstanie przewarfciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaamykonuje na wtasne
ryzyko, liczac sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane magtedo czasu gdydua one potrzebne do robo6t, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaefy @kos¢ | wkasciwos¢ do robét i byty dosfpne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@datzlokalizowane w olibie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zompavanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewigojozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera 0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grzg/ciem materiatu,
albo w okresie dizszym, jéli bedzie to wymagane dla batlprowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie mee by p&zniej zmieniany bez zgody gniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtai, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do robét powinien dyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgod
wzgledem typdw i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji robét, zaakceptowanym przezyiniera; w
przypadku braku ustalew takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkmgmi w
dokumentac;ji projektowej, SST i wskazaniachyimiera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofipdowiska i przepisami dotyazymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy fynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie spta do wytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.



Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnozliwo$¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagjpiprzed uyciem sprztu. Wybrany
sprzt, po akceptacji liyniera, nie mae by pd&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantagfpe zachowania warunkéw umowy, zost@nzez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do rob6t

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takig@odkow transportu, ktére nie wptymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robét i wkziwosci przewaonych materiatéw.

Liczbasrodkow transportu ¢rlzie zapewniaprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentaciji
projektowej, SST i wskazaniachzymiera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdglabspetnid wymagania dotycece przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych aieit na osie i innych parametréw technicznystodki transportu nie odpowiad@e
warunkom dopuszczalnych ohzén na osie mogby¢ dopuszczone przezdyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieiaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragiidnie z umow oraz za jaké& zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgodtoz dokumentagj projektova, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robtaz
poleceniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgsoi wszystkich elementow
robét zgodnie z wymiarami i gdnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai psmie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostanesli
wymagda tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wgsok przez Ikyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadng:.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementoWwodt kxda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacpjeitowej i w SST, a tale w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji rynier uwzgédni wyniki badaé materiatow i robo6t, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i przy
badaniach materiatow, éwiadczenia z przeszioi, wyniki bada& naukowych oraz inne czynniki wplywage na rozwzam
kwestk.

Polecenia layniera keda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymamzez
Wykonawe, pod grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytodunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyiiera programu zapewnienia jékg
w ktdrym przedstawi on zamierzony sposob wykonywanbdt, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarzu®j
wykonanie robét zgodnie z dokumentapjojektows, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymeplrzyniera.

Program zapewnienia jaé@ bedzie zawieré&

a) czs$¢ 0golm opisujca:

- organizag; wykonania robot, w tym terminy i spos6b prowadaambot,

- organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,,

- wykaz zespotédw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczegoélnych elementéw robét,

- system (sposob i proced)iproponowanej kontroli i sterowania jaloi wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlgécprowadzenie baadd,

- sposob oraz forsmgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrsigrujcych,
a takee wyckganych wnioskow i zastosowanych korekt w proceséhriologicznym, proponowany sposéb i form
przekazywania tych informacji tgnierowi;

b) cz$¢ szczegobtow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i umddzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materialow, spoiwjskezy,
kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedatitta wiasciwosci w czasie transportu,

— sposoéb i proceddrpomiaréw i bad& (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzaniedran,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytamia mieszanek i wykonywania poszczegdlnych efedve
robét,

— sposbdb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.



6.2. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli robét ¢rzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakdci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiaczahc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezidne do pobierania probek i bada
materiatow oraz robaot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier mae zaadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badav celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalay.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw oraz robo6t zestetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu b@daich czstotliwos¢ s okreflone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam dkoee, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznypyazapewni wykonanie rob6t
zgodnie z umow.

Wykonawca dostarczy hgnierowi $wiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiadajwazna
legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiagl@ymaganiom norm okgé&jacych procedury bada

Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier kedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach dotycacych uradzei
laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhgiod badawczych. deli niedocigniecia te leda tak
powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatow i
dopuci je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiansunite i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakbtych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lhagaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania protyesrtych na zasadzige
wszystkie jednostkowe elementy produkcji may¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do batla

Inzynier kedzie mi€ zapewnioa mozliwos$é udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie layniera Wykonawca dalzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére huaztpliwosci
co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmrzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengenek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez hyniera. Probki dostarczone
przez Wykonawe do badéa wykonywanych przez ltyniera eda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb za&ksepy
przez Irkyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W m@digp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowezna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceate
przez Irzyniera.

Przed przysfpieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, \WWigkeca przedstawi nadpnie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami bafigak najszybciej, nie pdiej jednak nt w
terminie okrélonym w programie zapewnienia jalon.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lrynierowi na formularzach wedtug dostarczonego prziego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, l#ynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perainia probek i
badania materiatow #rodia ich wytwarzania i zapewniona medbie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Warkoy
i producenta materiatéw.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrabbiot prowadzonego przez Wykonawbedzie ocenié zgodnd¢
materiatow i robét z wymaganiami SST na podstawaikdw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobiera prébki materiatéw i prowadézibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé wyniki
tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to lrynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych Baddbo oprze si wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgécno
materiatow i robot z dokumentagprojektova i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrhyub dodatkowych bada
pobierania prébek poniesione zostpnzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiecdmdwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®dé z kryteriami technicznymi okéonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych orazsstarych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
— Polsk Normy lub
- aproba4 techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowioRolskiej Normy, jeeli nie s objgte
certyfikacp okreslona w pkt 1



i ktére spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestyvymagane przez SST, 4da partia dostarczona do robgtlhie
posiadé te dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raaiezpby poparte wynikami
bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badbada dostarczone przez Wykonagvimzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmprowiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy dada okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowizujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyelda dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpiegg®va ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony bydow

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatasaapz
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskaztstwego. Zapisy dla czytelne, dokonane trwaltechnik, w poradku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgdmida oznaczone kolejnym numerem gz#nika i opatrzone
dat i podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngci:

— dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dak przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia jgkoi harmonograméw robaot,

— terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robét,

- przebieg robét, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw robét zanik@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw rgb6

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowe;j,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

- dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

— dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych bada z podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z padmm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przedi@one Irzynierowi do
ustosunkowania i

Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageiz zaznaczeniem ich przgja lub zagciem
stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyimiera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak stepn
umowy i nie ma uprawniedo wydawania polegeWykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwaglgj na rozliczenie faktycznego pegt kadego z elementéw robét.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza si sposob aigly w jednostkach przygfych w kosztorysie i wpisuje do rejestru
obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodn&i materiatow, orzeczenia o jad@ materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki bad#/ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemia jakaci.
Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny iyudosgpnione na kadezyczenie lizyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczeesbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dtla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoweedabezpieczonym.



Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodufgoj@atychmiastowe odtworzenie w formie przewidzjane
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy ela zawsze dogpne dla Imyniera i przedstawiane do wadlu na zyczenie
Zamawiajicego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Obmiar rob6t bdzie okrédla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z doknotacy projektows i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pduwomaieniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robo6t i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wWiepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostanpoprawione wg instrukcji kryniera na
pismie.

Obmiar gotowych robo6t dolzie przeprowadzony z extcscia wymagam do celu miesicznej platnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oktenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robét i materiatow

Dlugasci i odlegtasici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowej.

J&li SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona
przezsredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo ¢la wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagania8T.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiatzaakceptowane przezzyniera.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzadzenia te lub spet wymagaj bada
atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizac;ji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedtla przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje apizenia wagowe odpowiadap odnénym wymaganiom SST d&lzie
utrzymywa to wyposaenie zapewniaj: w sposob agty zachowanie doktadidoi wg norm zatwierdzonych przezmiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lkeda przeprowadzone przed eziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,akzé w przypadku
wystepowania dtuaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzaegirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtigzb;da wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebijsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejscaicezkmog by¢ dolczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru
obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zytrierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajasepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegnakryciu.

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego gmstrobot.

Odbioru rob6t dokonuje fynier.

Gotowa¢ danej cgsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi®j jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyicfa Inzyniera.

Jakd¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentow zawiecgich komplet wynikow
bada& laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poyiav konfrontacji z dokumentagjprojektova, SST i uprzednimi
ustaleniami.



8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych czici robét. Odbioru azgciowego robot dokonuje si
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. Qdhiebdt dokonuje liynier.

8.4. Odbidr ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie raetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci i
wartcsci.

Catkowite zakaczenie robét oraz gotow®do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonaywypisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem idenje o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicpd dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zak@czenia rob6t i przyggcia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzneeprzez Zamawiagego w obecnii Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafla pomiaréw,
ocenie wizualnej oraz zgodéw wykonania robot z dokumentagjrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapaina realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw rob6t
zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ratzdipetniajcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t asgowych lub rob6t uzupetniggych w warstwigcieralnej lub
robotach wykdczeniowych, komisja przerwie swoje czysoio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsje jaka¢ wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentaebnacznie
odbiega od wymaganej dokumentagjojektova i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma whkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieéstwvo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagaprzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokét odbioru ostatecznegatrob
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamauwgago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
1.dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji
umowy,
2.szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawodekamentéw umowy i ew. uzupetniag lub zamienne),
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, iew. PZJ
6.deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
7.opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgoomiaréw zadczonych do dokumentéow
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towszzgych (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,
oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob6t wiécicielom uradzen,
9.geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nidgogotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zarmdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnaae kda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzugighcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangdiotr zwihzanych z usurciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjnyduizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykarnam jednost& obmiarowe ustalor dla danej
pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopodstaw ptatndci jest wartdé¢ (kwota) podana przez Wykonagvc
w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosowej lzdzie uwzgkdniac wszystkie czynnéci, wymagania i
badania sktadage st na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob§tli®obejmowé:
— robocizre bezpdrednk wraz z towarzysgcymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymisyaewentualnych ubytkéw i transportu na terendwad
— wartcs¢ pracy spretu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,



— podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okigone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vetargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyinierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaagji ruchu na czas trwania budowy,
wraz z dostarczeniem kopii projektuzymierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnig/nikajacych z posipu robaét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanié@wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukgj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikow, barier, oznakowai drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaefhu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych oznakowgionowych, poziomych, barieswiatet,
(b) utrzymanie ptynnéi ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizagjchu obejmuje:
(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowi@weU.Nr 89, poz. 414).

2. Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowvacz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennikddwy oraz
tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29)

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjidz (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna D-01-01-01

Odtworzenie trasy i punktow wysoko  $ciowych w terenie
1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych.
1.2. Zakres robo6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajacymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz potozenia
obiektéw inzynierskich.
1.2.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob

utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koicowy punkt trasy.
1.3.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.4. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw

Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.



Pale drewniane umieszczone poza granica rob6t ziemnych, w sgsiedztwie punktéow zatamania trasy, powinny
miec¢ srednice od 0,15 do 0,20 m idlugos$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do
0,05 m.

,Swiadki” powinny mieé dtugo$¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- flaty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokos$ciowych powinien gwarantowaé
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6zniag sie od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w
takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposo6b wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania rob6t. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do obowigzkéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny byé zastabilizowane w sposéb trwaty, przy uzyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg
robot ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé
500 m.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego
konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozyé¢ poza granicami rob6t zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdéjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.



5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze
by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety punktéw osi
trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentaciji
projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopdw na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robo6t), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowac¢ w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopéw glebszych niz 1 metr.
Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;.
Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopéw o ksztatcie zgodnym z
dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktdw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru robét
Odbiér robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicOw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada Inzynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce odszukanie i
ewentualne odtworzenie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA D-02.00-00

Roboty ziemne
1.WSTEP

1.1. Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét

zwigzanych z wykonaniem robét ziemnych I-IV klasy gruntu D-02.00.00.01

1.2. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem

robot ziemnych i moga postuzy¢ jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizowaniu robot

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Grunt budowlany - cze$¢ skorupy ziemskiej wspotdziatajgca z obiektem budowlanym stanowigca jego element lub
stuzaca jako tworzywo do wykonywania z niego budowli ziemnych.

Nasyp budowlany - grunt powstaty wskutek kontrolowanego procesu technicznego np. w budowlach ziemnych

2. MATERIALY

2.1. Materialy potrzebne do wykonania robét ziemnych
a/ grunt piasek srednioziarnisty,

b/ grunty ilaste,

2.2. Wymagania

Materiaty z poz 2.1 powinny spetniaé : postanowienia odpowiednich norm polskich - na gérne warstwy, do gtebokosci
1,2m ponizej niwelety albo pod nawierzchnie lub warstwe odcinajgca -zwiry, pospoiki .pospotki gliniaste i piaski :grube
$rednie i drobne-piaski pylaste i gliniaste i pyly piaszczyste oraz gliny o granicy ptynnosci 35%, jezeli sg zabezpieczone
od gory warstwa gruntu stabilizowanego grubosci nie mniejszej niz 15cm.

3.SPRZET

3.1. Roboty zwigzane z wykonaniem podbudowy nalezy wykonywac¢ i zageszczaé mechanicznie z
wykorzystaniem nastepujacego sprzetu :

a/ spycharka min 55 kW b/

réwniarka min 74 kW

¢/ walec statyczny ciezki d/ walec

wibracyjny

e/ samochéd samowytadowczy 5-10T

f/ zestaw niskopodwoziowy

g/ narzedzia reczne

h/ koparki przedsiebierna o pojemnosci tyzki od 1,20m*

4 TRANSPORT

4.1. Transport sprzetu powinien odbywaé sie za pomocg zestawu niskopodwoziowego.

4.2 Wymagania podstawowe przy transporcie gruntu

a/ Transport gruntu powinien by¢ tak zorganizowany , aby nie byt hamowany dowédz materiatow

przeznaczonych na budowe.

b/ Transport gruntu przy wykopach powinien odbywac sie poza prawdopodobnym klinem odtamu
gruntu=11/4+¢ /2 gdzie ¢ -kat tarcia wewnetrznego dla pisku $rednioziarnistego = 35°

¢/ Wybor transportu gruntu powinien by¢ dostosowany do objetosci mas ziemnych .odlegtosci transportu

szybkosci i pojemnosci srodkdw transportowych, uksztattowania terenu .

d/ srodki transportowe pod zatadunek gruntu powinny by¢ ustawione w odlegtosci nie mniejszej niz 2,0m od skarpy.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1 Wydobywanie gruntu koparkami.
Do odspajania i tadowania gruntu sradki transportowe w czasie wykonywania wykopow éanwformowania skarp lub
zaladunku gruntu z hatdy matpy¢ stosowane koparki o pracy cyklicznej luhgtej Jedno lub wieloczerpakowe przegdbéerne
lub podstbierne o zdolnéci przerobowej dostosowanej do istotnej potrzelyposaenia placu budowy.

Koparki tyzkowe podsiebierne do wydobywania gruntu ponizej poziomu ich ustawienia tyzke o poj.0.6m3

zaleca sie do stosowania do urobku gruntu ciezkich spoistych, 0,8m* w gruntach lekkich sypkich , a 1.20m* do
zatadunku lub przetadunku materiatow sypkich i gruntdow pobieranych z haldy. W zaleznosci od organizacji robot
wykonywanie robot ziemnych za pomocg koparek moze by¢ dokonywane:

-metoda czotowa w catym przekroju poprzecznym wykopu , moze by¢ stosowana w ptaskich i niezbyt gitebokich
wykopach ,oraz przy kopaniu rowéw

-metoda boczna stosowana na stokach polegajaca gtéwnie na wydobywaniu gruntéw z nizszych poziomow gruntu i
poprzecznym transporcie urobku gruntu na odpowiednie fragmenty nasypow. Koparka powinna by¢ tak ustawiona i
obstugiwana , aby byla zapewniona Jej stabilnosé. Zabezpieczenie koparki przed zsunieciem sie moze by¢
dokonywane przez stosowanie podktadéw. Jakiekolwiek nadwieszki i podkopy gruntu pod stanowiskiem koparki sa
niedopuszczalne.

5.2.Urabianie i przemieszczanie gruntu spycharkami

1 .Do odspajania , wydobywania i przemieszczania gruntdw na niewielkie odlegtosci moga by¢ stosowane spycharki
gasienicowe lub kotowe o sterowaniu liniowym z silnika lub o sterowaniu hydraulicznym.



2.Spycharki mogg by¢ stosowane do oczyszczania placu budowy ,zbierania i zwatowania ziemi roslinnej. wykonywania

plytkich wykop6w oraz transportu i wbudowania gruntéw plantowania terenu oraz zasypywania wykopow i rowow.

3.Zaleca sie stosowanie spycharek z lemieszem ruchomym przede wszystkim do urabiania gruntu z

réwnoczesnym przemieszczaniem go na miejsce nasypu lub odktadu.

4.W przypadku wykonywania robét ziemnych spycharki nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

-praca spycharki pod gére powinna by¢ wykonywana przy pochyleniu mniejszym niz 25% a w dét przy pochyleniu nie

wiekszym niz 35%

-zabrania sie pracy spycharek przy pochyleniu poprzecznym spycharki wiekszym niz 30%

-w czasie pracy spycharki zabrania sie dokonywania napraw lub regulacji mechanizmoéw sprawdzania stanu lemiesza,

stawiania na ramie przy lemieszu , wchodzenia i wychodzenia ze spycharki,

-nie nalezy wykonywaé robdt ziemnych spycharka w gruntach gliniastych podczas opadéw atmosferycznych.
5.3.Wykonywanie wykopow

1.Metoda wykonywania wykopow powinna byé dobrana odpowiednio do wielkosci robot, gtebokosci wykopu,

uksztattowania terenu rodzaju gruntu oraz stosowanego sprzetu mechanicznego

2.Wykonywanie wykopu powinno postepowac¢ w kierunku podnoszenia sie niwelety.

3.Przy wykonywaniu wykopow urzadzeniami zmechanizowanymi nalezy:

-wyznaczy¢ w terenie strefe niebezpieczng dostosowana do uzywanego sprzetu do wykonania wykopu

-dostosowac gtebokos¢ odspajanej jednoczesnie warstwy gruntu i nachylenie skarpy wykopu do rodzaju gruntu oraz

pionowego zasiegu wysiegnika koparki,

-wykonywaé pobieranie urobku gruntu warstwami nie dopuszczajac do powstawania nieréwnosci

- dokonywac¢ takiego rozstawu pracujgcego sprzetu , aby nie zachodzita mozliwosc¢ ich wzajemnego uszkodzenia

-wytadowanie urobku z tyzki koparki nad skrzynig srodka transportu powinno nastgpic¢ dopiero po zatrzymaniu ruchu

obrotowego koparki. Wytadowanie urobku powinno by¢ dokonywane nad dnem $rodka transportowego na wysokosci

nie wiekszej niz 50cm w przypadku tadowania materiatow sypkich 25cm w przypadku tadowania materiatéw

kamiennych.

-ruch pojazdow transportowych i maszyn stosowanych przy wykonywaniu wykopéw powinien odbywac sie poza

prawdopodobnym klinem odtamu.

Przy zmechanizowanym wykonywaniu robét ziemnych nalezy pozostawi¢ warstwe gruntu ponad zatozong rzedng

wykopu o grubosci co najmniej: przy pracy spycharki -15cm , przy pracy koparkami jednonaczyniowymi - 20cm. Nie

wybrang warstwe gruntu nalezy usuna¢ bezposrednio przed wykonaniem warstwy odsgczajace;.

5.4.Zageszczanie gruntéw.

- kazda warstwa gruntu w nasypach i wykopach powinna byé zageszczona recznie lub mechanicznie poprzez

watowanie wibrowanie lub ubijanie,

- grubos$¢ warstwy zageszczonego gruntu nie powinna by¢ wieksza niz:

a/ 15cm przy zageszczaniu recznym

b/ 20 cm przy zageszczaniu walcami

¢/ 40 cm przy zageszczaniu walcami okotkowanymi wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi,

- wilgotno$¢ gruntu podczas jego zageszczania powinna byé zblizona do wilgotnosci optymalnej ktéra wynosi:

a/10% dla piaskow

b/12% dla piaskéw gliniastych i glin piaszczystych

c/13% dla glin

d/19% dla itéw glin ciezkich, pytow i lesséw

- zageszczanie warstwy gruntu powinno byé dokonywane szybko aby nie spowodowa¢ nadmiernego przesuszenia

gruntu lub jego nawilgocenia

- sprzet nalezy dostosowywac dla kazdej partii zageszczanego gruntu w celu optymalizacji pracy sprzetu

- zageszczanie skarp moze by¢ dokonywane jezeli szerokos¢ uktadanej na skarpie warstwy gruntu jest wieksza od

wymaganej grubosci warstwy,

Rodzaj Sprzetu Rodzaj gruntu /Piasek/
grubos¢ warstwy zageszczanej orientacyjna liczba przejs¢ po sladach
Ubijaki spalinowe 0,15-0,35 3-4
Walce statyczne gtadkie 0,15-0,25 4-5
Walce wibracyjne gtadkie 0,2-0,5 2-4
Walce ogumione 0,2-0,25 6-8
Spycharki gasiennicowe 0,15-0,25 10-15

- grubos¢ zageszczanych warstw i liczba przej$¢ sprzetu przy zageszczaniu gruntu walcami nalezy pamietaé o
zachowaniu co najmniej 50 cm odlegtosci przy przejezdzie walca od krawedzi nasypu.

5.5. Odktady gruntow.
- w przypadku koniecznosci wykonania odktadéw ziemnych powinny by¢ one wykonane w postaci nasypéw o
pochyleniu skarp 1:1,5 i 0 wysokosci do 1,5m i ze spadkiem 2-5% od strony wykopu, odlegto$¢ podnéza skarpy
odktadu ziemnego od gérnej krawedzi wykopu powinna wynosi¢ co najmniej podwadjng jego gtebokos¢ jednak nie mniej
niz 3,0m w gruntach przepuszczalnych i 5,0m w gruntach nieprzepuszczalnych

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT



6.1.Kontroli jakosci robot powinien dokonywa¢ inspektor nadzoru z ramienia inwestora W zakres kontroli jakosci
wykonywania rob6t zwigzanych z wykonaniem rob6t ziemnych wchodza;:
a/ sprawdzenie szerokosci korpusu ziemnego, ktéra nie moze sie r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz
+10cm,

b/ sprawdzenie szerokm dna rowow, ktéra nie nie sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz £5cm,

c/ sprawdzenie edinych korony korpusu ziemnego, ktére nie meig rozni¢ od rzdnych projektowych o wtej niz —3cm lub
+1cm,

d/ sprawdzenie pochylenia skarp, ktére nie moze sie rézni¢ od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

e/ sprawdzenie rownosci korpusu korony, nieréwnosci mierzone tatg 3-metrowa, nie moga przekraczaé¢ 3cm,

f/ sprawdzenie rownosci skarp, nieréwnosci mierzone tatg 3-metrowa, nie mogg przekracza¢ +10cm,

g/ sprawdzenie podtuznego korony korpusu lub dna rowu, spadek podtuzny korpusu ziemnego lub dna rowu,
sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie moze dawac¢ réznic, w stosunku do rzednych
projektowanych, wiekszych niz —3cm lub +1cm,

h/ wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12[7] powinien by¢ zgodny z zatozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0Obmiaru robét nalezy wykonywac¢ zgodnie z jednostkami obmiaru w $lepym kosztorysie zgodnie z przedmiarem
robét w przypadku rob6t ziemnych jest to im?®.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Odbioru robét nalezy dokonaé¢ komisyjnie z uwzglednieniem pkt 6

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 .Podstawe ptatnosci stanowig jednostki wyszczegélnione w slepym kosztorysie

W przypadku robét ziemnych jest nig 1m?®,

9.2. Cena wykonania im? wykopow w gruntach I-V kategorii obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie roboét,

- wykonanie wykopéw z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie,

zaladunek, przewiezienie i wytadunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- przeprowadzenia pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- wykonanie a nastepnie rozebranie drog dojazdowych,

- rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci biernej.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez
obcigzenie piytg

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

. "Drogowe roboty ziemne" - Stanistaw Datka i Stanistaw Lenczewski

ouprwdE
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA D-01.02.11

Regulacja studzienek telekomunikacyjnych, wpustéw u licznych, studni
kanalizacyjnych
1. WSTEP

1.1. Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem regulacji studni telekomunikacyjnych, wpustéw deszczowych, studni kanalizacyjnych.
1.2. Zakres robo6t objetych specyfikacja.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu regulacji pionowej (podniesieniu)
studzienek telekomunikacyjnych, wpustow deszczowych i studni kanalizacyjnych.

1.3. Okreslenia podstawowe

Studnia kablowa. - pomieszczenie podziemne wbudowane miedzy ciagi kanalizacji kablowej w celu



umozliwienia wyciggania, montazu i konserwacji kabli.

Studnia kablowa, przelotowa - studnia w prostym ciggu kanalizacji kablowej bez odgatezien.

Pozostate okreslenia. sg zgodne z obowigzujgcymi polskimi normami i definicjami podanymi w OST D-M 00.00.00.
"Przepisy ogoélne”.

Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do kontroli i prawidiowej
eksploatacji kanatow.

Wpust deszczowy - urzgdzenie do odbioru $ciekéw opadowych, sptywajacych do kanatu z utwardzonych powierzchni

terenu.
1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatow i wykonywanych rob6t oraz za ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST, odpowiednimi asortymentowymi normami i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Do podniesienia studni kablowych, studni kanalizacyjnych i wpustéw deszczowych mozna uzy¢ betonu B-30
odpowiadajacego wymaganiom normy PN-88/B-06250 "Beton zwykly " bloczkéw betonowych lub innych materiatéw
zaakceptowanych przez Inzyniera.

Rame do umocowania pokrywy nalezy wykona¢ z elementéw stalowych zgodnie z normg BN-73/3233-03 "Ramy i
oprawy pokryw". Kazdy materiat musi mie¢ atest wytworcy stwierdzajacy zgodnos¢ jego cech z odpowiednimi
normami.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera i takiego, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢é wykonywanych robaot.

4. TRANSPORT
Dowdz materiatdw moze sie odbywaé¢ dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty nalezy wykonaé zgodnie z normami i przepisami budowlanymi zaleceniami Inzyniera oraz warunkami
BHP. Wykonawca ma obowigzek wykoanania demontazu gérnej czesci studni lub wpustéw w taki sposéb, aby
pokrywa studni lub wpustéw nie ulegta uszkodzeniu, a pozostate elementy studni lub wpustéw znajdowaty sie w stanie
poprzedzajgcym demontaz. Przed przystgpieniem do nadbudowy nalezy gérne powiarzchnie $cianek studni lub
wpustéw doktadnie oczysci¢. Nadbudowe (kominek) mozna wykona¢ z betonu B-30 metodg na mokro poprzez
utozenie mieszanki betonowej w odpowiednim deskowaniu. Beton powianien odpowiada¢ warunkom normy PN —88/B-
06250 “Beton zwykly”. Deskowanie powianno zapewni¢ wykonanie scianek “kominka” o odpowiadnim ksztalcie,
wymiarach oraz wygladzie zewnetrznym. W przypadku deskowania nalezy utozy¢ mieszanke betonowg
zageszczaniem wibratorem wgtebnym. Za zgodg Inzyniera dopuszca sie zageszczenie reczne. Betonowanie nalezy
wykonaé wylgcznie w temperaturach wyzszych niz +5°C. Mieszanki betonowej nie wolno zrzucaé z wysokosci wiekszej
niz 0,75m. Swiezo wykonany beton nalezy obronié przed gwattownym wyschnieciem i wstrzagsami.
Nadbudowe studni lub wpustéw mozna wykona¢ réwniez z prefabrykowanych bloczkéw betonowych
wyprodukowanych z betonu klasy co najmniej B-30 potgczonych zaprawg cementowag wg. PN-90/B-14501 “Zaprawy
betonowe zwykie”. Dopuszcza sie wykonanie w/w robo6t z innych materiatéw zaakceptowanych przez Inzyniera.
W gérnej czesci kominka nalezy wbudowaé rame stalowg z katownika do umocowania pokrywy studni zgodnie z
normg BN-73/3233-03 “Ramy i oprawy pokryw”.
Wymiary i spos6b wykonania kominka powinny gwarantowac stabilne i szczelne umocowanie pokrywy, ktérej
powierzchnia, powinna by¢ zgodna z poziomem przebudowywanego chodnika .

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Polega na sprawdzeniu jako$ci materiatéw i robét oraz ich zgodnosci z SST odpowiednimi normami i poleceniami
Inzyniera zgodnie z pkt. 2 i 5 niniejszej SST.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest m?® nadbudowy wykonanej z betonu lub prefabrykatéw betonowych, zgodnie z pomiarem na
budowie.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét objetych niniejsza SST dokonuje Inzynier na podstawie oceny jakosci robét, obmiaru na budowie po
stwierdzeniu ich zgodnosci z SST odpowiednimi normami i poleceniami wydanymi w czasie wykonywania robét.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Platnosé za 1 m? nadbudowy studni telekomunikacyjnej, kanalizacyjnej lub wpustu deszczowego nalezy przyjmowac
zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robot.
Cena jednostkowa 1 sztuki nadbudowy studni kablowej obejmuje :
- dow6z materiatéw
- demontaz goérnej czesci studni
- wykonanie nadbudowy;
a) z betonu - obejmuje wytworzenie mieszanki betonowej wykonanie i rozebranie deskowania,
wbudowanie mieszanki betonowej wraz z jej zageszczeniem i pielegnacjag betonu.
b) z prefabrykatow betonowych - obejmuje wykonanie $cianek kominka z prefabrykatéw



taczonych zaprawg cementowa ,
- umocowanie stalowej ramy z katownika pod pokrywa studni
- wykonanie badan i pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-06711 Piasek do zapraw budowlanych
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
6. BN-85/8984-01 Studnie kablowe. Klasyfikacja i wymiary.
7. BN-73/3233-03 Ramy i oprawy pokryw

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna D-04-02-01
Warstwa ods aczajaca

1.WSTEP
1.1. Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z wykonaniem warstwy odsaczajgcej.

1.2. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem
warstwy odsaczajacej i moga postuzyé jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizowaniu rob6t wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe.
Okredlenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w OST D-
M.-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Materiatami stosowanymi przy wykonaniu warstwy odsaczajacej sa:

- piaski,

- zwir i mieszanka,

Og6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M.-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt.2

2.2. Wymagania dla kruszyw.

Kruszywa do wykonania warstwy odsgczajacej powinny spetnia¢ nastepujgce warunki:

a) szczelnosci, zgodnie z zaleznoscig

Dis/dgs< 5

Gdzie:

Dis — wymiar sita, przez ktore przechdzil5% ziarn warstwy odsgczajacej

dss — wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza

b) zageszczalnosci,

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajgcych powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-11113
[3] dla gatunku 1 i 2. Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacych powinny spetniaé
wymagania normy PN-B-11111 [4], dla klasy i 1l

3.SPRZET

3.1. Roboty zwigzane z wykonaniem warstwy odsgczajgcej nalezy wykonywac i zageszcza¢ mechanicznie z
wykorzystaniem nastepujacego sprzetu :

a/ réwniarka min 74 kW,

b/ walec statyczny,

c/ ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Kruszywo nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajgcych go przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem
z kruszywem innego rodzaju, klasy, gatunku lub odmiany, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport nalezy wykona¢ samochodami gwarantujacymi optymalne wykorzystanie przestrzeni tadunkowej , a co za
tym idzie zmniejszenie kosztow.
5.WYKONANIE ROBOT

5.1 Przygotowanie podioza.
Podtoze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz SST D-04.01.01
LKoryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza”. Warstwa odasaczjaca powinna by¢ wytyczona zgodnie z
dokumentacja projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszej specyfikaciji.



5.2 Whudowanie i zageszczenie kruszywa.

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubos$é roziozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka,
aby po jej zageszczeniu osiggnieto grubosc¢ projektowa.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej nalezy przystapi¢ do jej zageszczenia.
Zageszczenie nalezy kontynuowaé¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej
préby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-004481 [1]. Wskaznik zageszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 [5]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekracza¢ 2,2. Wilgotnosc
kruszywa podczas zageszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od —20% do +10% jej
wartosci.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.
6.1 .Kontroli jakosci rob6t powinien dokonywa¢ inspektor nadzoru z ramienia inwestora.
W zakres kontroli jako$ci wykonywania robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni wchodza:
a/ sprawdzenie wlasciwosci materiatow - wg PN-B-11113 [3] i PN-B-11111 [4]
b/ sprawdzenie grubosci warstwy za pomocg urzadzenia pomiarowego z podziatkg milimetrowg z
tolerancjg +1cm, -2cm w stosunku do grubosci projektowej,
¢/ sprawdzenie szerokosci warstwy z tolerancjg +10cm -5cm w stosunku do szerokosci
projektowej
d/ sprawdzenie spadkéw warstwy acisapcej na prostych i na tukach z tolerangp,5% medzy spadkami warstwy
odsiczapcej, a spadkami projektowanymi.

e/ sprawdzenie nierowid podhwznych i poprzecznych, nieréwém podituzne naley mierzy¢ 4-metrove tata lub
planografem, zgodnie z nogrBN-68/8931-04 [6], nieréwrigi nie mog@, przekracz& 20mm

f/ sprawdzenie rgnych wysokéciowych ktore nie powinny przekragzalcm,-2cm midzy rzdnymi warstwy
odsiczapcej, a rednymi projektowanymi.

g/ 0$ warstwy odsaczajacej w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacjg projektowa, z
tolerancjg £5cm,

h/ sprawdzenie wskaznika zageszczenia warstwy odsaczajacej, okreslonego wg BN-77/8931-12[7], ktory nie
powinien by¢ mniejszy od 1.

i/ sprawdzenie iléci wykonanych robét zgodnie z projektem V. m

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0bmiaru robdt nalezy wykonywaé zgodnie z jednostkami obmiaru w $lepym kosztorysie lub zgodnie z
przedmiarem robét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Odbioru robét nalezy dokona¢ komisyjnie z uwzglednieniem pkt. 6

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1.Podstawo ptatnosci stanowig jednostki wyszczegélnione w slepym kosztorysie.
W przypadku warstwy odsaczajgcej jest nig 1m?o okreslonej w dokumentacji technicznej grubosci.

9.2 Cena 1m® wykonanej warstwy odsgczajacej obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o grubosci i jakosci okreslonej
w dokumentacji projektowe] i specyfikacji technicznej,

- wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

- zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiarow i badan labolatoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,

- utrzymanie warstwy,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznacznie wilgotnosci

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

4. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

6. BN-68/8931-04 ,Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg”

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu



Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna D-04-04-04

Podbudowa z kruszywa tamanego
1.WSTEP

1.1. Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego D-04-04-04-01.

1.2. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem
podbudowy tluczniowej i moga postuzyé jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizowaniu robét wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podtoze i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzagca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa
moze sktadac¢ sie z podbudowy zasadniczej (spetniajacej funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni - cze$¢ gérna) oraz
pomocniczej spetniajacej gtdwnie poza funkcjami nosnymi, funkcje zabezpieczajacg nawierzchni przed dziataniem
wody- czesc¢ dolna).

Podbudowa z ttucznia - czes¢ konstrukcji jezdni skltadajgca sie z jednej lub wiecej warstw nosnych z ttucznia.

Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia surowca
skalnego i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji charakteryzujgce sie ostrymi powierzchniami i ostrokrawedzistym
ksztattem.

Ttuczen - kruszywo tamane zwykte o wielkos$ci ziaren od 31,5 do 63 mm.

Klinice - kruszywo tamane zwykie o wielkosci ziaren od 4 do 31,5 mm.

Miat - kruszywo tamane zwykie o wielkosci ziaren do 4 mm.

2. MATERIALY
2.1. Materialy potrzebne do wykonania :

a/ thuczen 31,5-63 mm

b/ klinice 20-31,5mm

¢/ kruszywo do klinowania — kliniec od 4mm do 20 mm
2.2. Wymagania

Materiaty z pozycji 2.1 powinny spetnia¢ postanowienia normy PN-B-11112 [1]

Dla nawierzchni bedacej przedmiotem niniejszej specyfikacji nalezy stosowa¢ kruszywa co najmniej klasy Il zgodnie z
normg PN-B-11112 [1].

2.3. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczania i klinowania podbudowy moze by¢ studzienna lub z wodociagu,
bez specjalnych wymagan
3.SPRZET

3.1. Roboty zwigzane z wykonaniem nawierzchni nalezy wykonywa¢ i zageszcza¢ mechanicznie z
wykorzystaniem nastepujacego sprzetu :

a/ spycharka min 55 kW

b/ rozsypywarek kruszywa do roztozenia klinca,

¢/ réwniarka min 74 kW lub uktadarka kruszywa do rozktadania tlucznia lub klinca,

d/ walec statyczny ciezki gtadki do zageszczenia kruszywa grubego,

e/ walcéw wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubego klincem,

f/ szczotek mechanicznych do usuniecia nadmiaru klinca,

g/ walcéw ogumionych lub stalowych gtadkich do koncowego dogeszczania,

h/ przewoznych zbiornikéw do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody,

4. TRANSPORT

4.1. Kruszywo nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajgcych go przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem
z kruszywem innego rodzaju, klasy, gatunku lub odmiany. Kruszywo nalezy przechowywa¢ w warunkach
zabezpieczajacych go przed rozsegregowaniem oraz
zmieszaniem z innymi frakcjami.

Transport nalezy wykona¢ samochodami gwarantujacymi optymalne wykorzystanie przestrzeni tadunkowej , a co za
tym idzie zmniejszenie kosztow.
5.WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wbudowania i zageszczenia kruszywa.

Podbudowe nalezy wykonac jako jednowarstwowg grubosci zgodnie z dokumentacjg projektowa . Szerokos¢ warstwy
kruszywa powinna by¢ réwna szerokosci warstwy na niej lezgcej. Roboty nalezy rozpoczaé od rozscielenia warstwy
tlucznia za pomoca spycharki, rowniarki lub rozktadarki po uprzednim dostarczeniu thucznia transportem
samochodowym i rozmieszczeniu go w hatdach wzdtuz wykonywanego placu.

Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo
réwniarki. Grubosé roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu
osiggneta grubos¢ projektowanag.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma przejsciami walca statycznego, gtadkiego o
nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno
rozpocza¢ sie od krawedzi i stopniowo przesuwaé sie pasami podtuznymi, czesciowo naktadajacymi sie w kierunku osi
jezdni. Zageszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpocza¢ sie od dolnej krawedzi i
przesuwac sie pasami podtuznymi, czesciowo naktadajgcymi sie, w kierunku jej gérnej krawedzi.



W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa grubego nalezy roztozyc¢
kruszywo drobne w rownej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zageszczania nalezy uzy¢ walca
wibracyjnego o nacisku jednostkowgm co najmniej 18 kN/m, albo plytowg zageszczarkg wibracyjng o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kKN/m*. Grubos$¢ warstwy luznego kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby wszystkie
przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaty wypetnione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne, operacje
rozktadania i wwibrowywanie kruszywa drobnego nalezy powtarza¢ az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie
penetrowac warstwe kruszywa grubego.

Po zageszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usung¢ z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna
kruszywa grubego wystawaty nad powierzchnie od 3 do 6 mm.

Nastepnie warstwa powinna by¢ przywatowana walcem statycznym gtadkim o nacisku jednostkowym nie
mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu dogeszczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.

6.1 .Kontroli jakosci rob6t powinien dokonywac¢ inspektor nadzoru z ramienia inwestora.
W zakres kontroli jakosci wykonywania robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni wchodza:

a/ sprawdzenie wlasciwosci materiatow - wg BN-84/6774-02 i PN-B-11112 ,

b/ sprawdzenie grubosci warstwy za pomocg urzadzenia pomiarowego z podziatkg milimetrowg z
tolerancjg £2 cm,

¢/ sprawdzenie szerokosci nawierzchni podbudowy z tolerancjg +5cm,

d/ sprawdzenie nierowiloi podtwnych i poprzecznych, nieréwe podiuzne naley mierzy¢ 4-metrove tata lub
planografem, zgodnie z nosrBN-68/8931-04 [5], nieréwniti nie mog przekraczé

- 12mm dla podbudowy zasadniczej

- 15mm dla podbudowy pomocniczej

e/ sprawdzenie spadkéw poprzecznych podbudowyastymh i na tukach z toleranct0,5% medzy spadkami
podbudowy, a spadkami projektowanymi.

fl sprawdzenie rgdnych wysokéciowych ktore nie powinny przekraczalcm,-2cm midzy rzdnymi podbudowy, a
rzednymi projektowanymi.

g/ o podbudowy w planie powinna &yisytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z toleranci £5cm

h/ sprawdzenie grubosci podbudowy, ktéra nie powinna sie r6zni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
- x2cm dla podbudowy zasadniczej
- +1cm, -2cm dla podbudowy pomocniczej
i/ sprawdzenie nosnosci podbudowy zgodnie z BN-64/8931-02[6], przy zachowaniu warunku , ze min. modut
odksztatcenie mierzony przy uzyciu ptyty o srednicy 30cm (Mpa) powinien wynosi¢:
- pierwotny M'e=100Mpa
- wtérny M'"e=140Mpa
Zageszczenie podbudowy nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek wtérnego modutu odksztatcenia do
pierwotnego modutu odksztatcenia jest nie wiekszy od 2,2
f/ sprawdzenie ilosci wykonanych robét zgodnie z projektem w m”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1.0bmiaru rob6t nalezy wykonywaé zgodnie z jednostkami obmiaru w $lepym kosztorysie lub zgodnie z
przedmiarem rob6t w przypadku podbudowy jest nig m?o okreslonej w dokumentaciji projektowej grubosci.
8. ODBIOR ROBOT
8.1 Odbioru rob6t nalezy dokonaé komisyjnie z uwzglednieniem pkt. 6. Roboty uznaje sie za wykonane
zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg. pkt.6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1.Podstawo ptatnosci stanowig jednostki wyszczegélnione w slepym kosztorysie.
W przypadku podbudowy jest nig 1m? podbudowy o okreslonej w dokumentaciji technicznej grubosci.
9.2. Cena wykonania 1m? warstwy podbudowy obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie roboét,
- przygotowanie podioza
- dostarczenie materiatéw w miejsce wbudowania,
- roztozenie kruszywa,
- zageszczenie warstw z zaklinowaniem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
- Utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
. PN-B-11112 ,Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych”
. BN-84 6774-02 "Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych".
. PN-84 S-96023 "Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego"
. PN-87 S-02201 "Nawierzchnie drogowe" - podziat, nazwy ,okres$lenia
. BN-68/8931-04 ,Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg”
. BN-64/8931-02 ,Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez
obcigzenie piytg”

OO WNE



7. PN-B-06714-12 ,Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartos$ci zanieczyszczen”
8. PN-B-06714-15 ,Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie sktadu ziarnowego”

9. PN-B-06714-16 ,Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie ksztattu ziarn”

10. PN-B-06714-18 ,Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie nasigkliwosci”

11. PN-B-06714-12 ,Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie mrozoodpornosci metodg
bezposrednig”

Wyrownanie istniejacej nawierzchni
do wymaganego profilu betoneasfaltowym
dla drog o ruchu KR2 - KRiklasy G, Z

D-08.01/d

Spis tresci:
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

1.2. Zakres stosowania SST.

1.3. Zakres robot offych SST.

1.4. Okrélenia podstawowe.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot.

2. MATERIALY.

2.1. Warunki ogdllne stosowania materiatow.

2.2. Kruszywa.

2.2.1. Kruszywo tamane - grysy

2.2.2. Kruszywo famane - piasek tamany i kruszynobne granulowane.
2.2.3. Kruszywo naturalne tamane zwykie.

2.2.4. Kruszywo naturalne.

2.2.5. Wypehiacz.
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3.3. Uktadarki.

3.4. Walce do zagzczania.
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3.6. Sprzt pomiarowy.

4. TRANSPORT.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne warunki wykonania robot.



5.2. Organizacja robot.
5.3. Projektowanie mieszanki min.-asfaltowej.

5.3.1. Recepta laboratoryjna.
5.3.2. Wymagania dla mieszanki min.-asf.
5.3.3. Wymagania dla mieszanki mineralne;j.

5.4. Wytwarzanie mieszanki min.-asfaltowe;.

5.4.1. Dozowanie sktadnikéw.
5.4.2. Temperatura wytwarzania mieszanki.

5.5. Przygotowanie podia.
5.6. Wbudowanie mieszanki.

5.6.1. Warunki atmosferyczne.

5.6.2. Bezpieczstwo robot.

5.6.3. Ukfadanie

5.6.4. Temperatura zgggczonej mieszanki.
5.6.5. Zagszczenie mieszanki.

5.6.6. Wykonanie ztzy.

5.7. Wymagania dla utonej warstwy.

5.7.1. Rown& podtuzna.
5.7.2. ROwn&: poprzeczna.
5.7.3. Spadek poprzeczny.
5.7.4. Zhcza nawierzchni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Kontrola jakéci materiatow.

6.1.1. Castotliwos¢ badah.

6.2. Kontrola jakgci produkciji.

6.2.1. Cestotliwos¢ badah.

6.3. Kontrola jakéci utozonej nawierzchni.
6.3.1. Cestotliwos¢ badah.

6.4. Dokumentacja wynikéw baftla

7. OBMIAR ROBOT.
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru.
8.2. Badania i pomiary w odbiorach robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.



10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy
10.2. Inne dokumenty

1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegétowej sfileagji technicznej $wymagania
dotyczce wykonania i odbioru rob6t zadanych z wyréwnaniem istnigjej
nawierzchni betonem asfaltowym

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegodtowa specyfikacja technicznagestowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpbo6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyflkdotycza prowadzenia robot przy
wykonywaniu wyréwnania istnigej nawierzchni do wymaganego profilu
poprzez ufenie warstwy zmiennej gruba z betonu asfaltowego 0/12,8; 0/16
lub 0/20 i obejmauyj



1.4. Okreslenia podstawowe.

Definicje i okrélenia wedtug odpowiednich norm i SST D-M-00.00.00ymagania
0golne".

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny zaofgkich wykonywania oraz za zgod§to
z dokumentagprojektows, SST i poleceniami Kierownika Projektu.
Ogodlne wymagania dotygz rob6t podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania
0golne”.
2. Materiaty.

2.1. Warunki ogolne stosowania materiatow.

Warunki ogoélne stosowania materiatdow podar®ST D-M-00.00.00 "Wymagania
0golne".

2.2. Kruszywa.
Do betonu asfaltowego na wyréwnanie istigigjj nawierzchni drogi o ruchu KR2 - KR1
stosuje sikruszywa tamane (granulowane i zwykie) oraz kruszpaturalne.
Stosowane kruszywa maspetnid wymagania zawarte w niniejszej SST.
2.2.1. Kruszywo tamane granulowane - grysy.
Grysykl. Il gat. 11 2.
Wymagania podstawowe podano w Tablicach $ST.

2.2.2. Kruszywa tamane drobne - piasek famany i kiszywo drobne granulowane.

Kruszywo z surowca skalnego litego.
Wymagania przedstawia Tablica 3.

2.2.3. Kruszywo famane zwykte.

Kliniec 0/20 mm KI. 1, Il gat. 1, 2.
Wymagania podstawowe podano w Tabli&sT.

2.2.4. Kruszywo naturalne.

Wymagania dla kruszywa naturalnego -kuiggodano w Tablicy 4.

2.2.5. Wypehiacz.
Wymagania podano w Tablicy 5.

2.3. Asfalt.



Do mieszanki betonu asfaltowegoctdjjniniejsz SST naley stosowa asfalt
drogowy

B50/70-

Wymagania dla asfaltu drogowego w Tabicy
3. Sprzt.
3.1. Ogolne warunki stosowania spsgu.

Ogolne warunki stosowania sgitzpodano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogoélne".
Sprzt, maszyny i urgdzenia nie gwarantage zachowania wymagagakasciowych

robot
zostamprzez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i miepuszczone do robot.

3.2. Wytwornia mieszanki mineralno-asfaltowej ( otazarka).

Wytwornia musi posiadgetne wyposzenie zapewniage wiaciwa jakasé
wytwarzanej

mieszanki. Dopuszcza svytwarzanie mieszanki w otaczarce gwarateyj wiasciwe

wysuszenie, wymieszanie oraz dozowaogzgregoélnych skladnikow.

Wytwarzanie mieszanki m® st odbywa wytacznie przy stosowaniu automatycznego

dozowania sktadnikow.

Wytwérnia powinna posiaélaasobnik do czasowego przechowywania gotowej
mieszanki

celem zapewnieniaagtosci produkcji.

3.3. Uktadarka
Uktadanie mieszanki nie st odbywa& przy wyciu uktadarki sterowanej
elektronicznie o wydajia skorelowanej z wydajricia wytworni i posiadajcej
nasfpujace wyposaenie:

- automatyczne sterowanie pozwatajna utéenie warstwy zgodnie z zalon
niwelet i grubdcia,

- podgrzewanptyte wibracyjm do wstpnego zagszczenia.

3.4. Walce do zagszczania.
Do zagszczania mieszanek min.-asf. rglstosowd walce statyczne ogumione i walce
mieszane z przedroskh gtadka wibracyjra i tylna ogumior.
Zaleca gistosowanie zestawu walca gtadkiego stalowego hawego z walcem
ogumionym oraz na wygtadzenie walca dwowaigosredniego.

Walce musgby¢ wyposaone:

- W sprawny system zwiania watdw przy gyciu ptynu, w celu niedopuszczenia do
przyklejania simieszanki (dot. walcow stalowych)

- w fartuchy ostonowe kot (dot. walcéw ogumionyehielu utrzymania ich
temperatury.



- w urzdzenia umeliwiajace regulagj cisnienia w oponach w czasie watowania.

- we wskaniki wibracji czstotliwosci drgan i sity wymuszagcej (dot. walcow
wibracyjnych).

- w balast umdiwiajacy zmiare obcihzenia.
3.5. Inny sprzet.

Wykonawca jest zobograny do utrzymania na budowie takiego sprzak:
skrapiarka,
szczotki, pita do obcinania warstwy raeski.

3.6. Sprat pomiarowy.

Na budowie musigiznajdowa do dyspozycji nadzoru komplet przyddw
pomiarowych
jak: tata, klin, tama, niwelator, termometr itp.

4. Transport.

Warunki ogdélne transportu podano w SST D-M30MO0 "Wymagania ogolne".
Transport mieszanki powinien spetmastpujace warunki:

- m@na wywat wylacznie samochoddéw samowytadowczych ,
- samochody powinny byluzej tadowndgci tj. min. 10 Mg,
- powierzchri wewretrzna skrzyni samochodu nate przed zatadunkiem spryska
niezkdnej ilosci srodkiem zapobiegagym przyklejaniu s mieszanki ,
- samochody mugby¢ wyposaone w plandeki, ktorymi przykrywagsimieszank w
czasie
transportu
- skrzynie samochoddéw powinny¢tyostosowane do wspotpracy z uktadankczasie
roztadunku.
- czas transportu mieszanki od zatadunkrodtadunku nie powinien przekracza
godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku zach@avwagmaganych wkgiwosci
i wymaganej temperatury przy wbudowaniu.

5. Wykonanie robot.
5.1. Ogolne warunki wykonania robot.
Ogodlne warunki wykonania robét podano w £5W-00.00.00 "Wymagania ogoéine".
5.2. Organizacja robot.
Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projekto akceptacji projekt organizaciji i
harmonogram rob6t uwzdhiajace wszystkie warunki w jakich etla wykonywane

roboty nawierzchniowe.

5.3. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej.



5.3.1. Recepta laboratoryjna.

Za wykonanie receptury odpowiada Wykonavetedt, ktéry przedstawia je
Kierownikowi

Projektu do zatwierdzenia co najmniej rtggddnie przed rozpogeziem robot.

Produkcja mie sk rozpoca¢ i odbywa jedynie na podstawie zatwierdzonej receptury.

Wraz z receptainalezy dostarczy wyniki bada laboratoryjnych poszczegéinych
sktadnikow , prébki materiatdw pobrane beondci Inspektora Nadzoru do wykonania
bada kontrolnych przez Inwestora oraz 3 pidiEkonu asfaltowego zesgczonego
wg. metody Marshalla

zgodnie z Tablicnr 8.

Receptury powinny Bypracowane dla konkretnych materiatow, zaakceptyeh
przez

Kierownika Projektu do wbudowania i prayykorzystaniu reprezentatywnych probek
tych

materiatow.

Przy projektowaniu natgkierowa sie podanymi w SST wymaganiami odimie
sktadu

mieszanki i jej wkziwosci.

Zmiana dostawy sktadnikéw mieszanki méteo-asfaltowej w czasie trwania robot

wymaga akceptacji Kierownika Projektuzoogracowania nowej receptury i jej
zatwierdzenia.

5.3.2. Wymagania dla mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanka min.-asf. na wargtwyrdwnawca dla ruchu KR2 - KR1 powinna spetiia
wymagania zawarte w Tablicy 8 SST.

5.3.3. Wymagania dla mieszanki mineralnej.

Uziarnienie mieszanki mineralnej w betoasfaltowym na warstwwyrownawca dla
ruchu KR2 - KR1 powinnogsimiesci¢ w krzywych granicznych uziarnienia podanych
w Tablicy 9 SST.

5.4. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;.
5.4.1. Dozowanie sktadnikow.

Uradzenia dozujce otaczarki powinny zapewizgodnd¢ uziarnienia i zawartei
asfaltu

z zatwierdzearreceptus.

5.4.2. Temperatury wytwarzania mieszanki ¢C):

Asfalt B5o/70 140 - 160
mieszanka 135 - 165 (lmémxnio przed wysyi)

Maksymalna temperatura gggo kruszywa nie powinnadwyzsza o wgcej niz 30°
Cod

maksymalnej temperatury mieszanki mimerasfaltowej.

5.5. Przygotowanie podtaa.



Podtee pod utaenie warstwy wyrownawczeghlzie stanowd istniepca nawierzchnia.
Powierzchnia podia przed uteeniem warstwy powinna zostaczyszczona z funego
kruszywa, piasku i pylu przy pomocy szckateechanicznych lub kompresora zgodnie z
wymaganiami SST D.04.03.01 "Oczyszczesigopienie warstw konstrukcyjnych".

5.6. Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej.

5.6.1

5.6.2.

. Warunki atmosferyczne.

Uktadanie warstwy wyréwnawczej musi odb§wie w sprzyjajcych warunkach
atmosferycznych tj. przy suchej i cieegodzie, w temperaturze paey 10C.
Zabrania siuktadania mieszanek w czasiagtych opadoéw deszczu.

Za zgoglInspektora Nadzoru dopuszcza sktadanie warstwy wyréwnawczej w temp.
pow. &C.

Bezpiecagstwo robot.

Wykonawca zobowzany jest do opracowania sposobu organizacji uuachgowego,
oznakowania odcinka robot i ponosi odpmizialngé za bezpieczestwo ruchu na

drodze.

5.6.3

. Uktadanie.

Przed przygpieniem do uktadania powinnadwyznaczona niweleta. Niweleta

zostanie

5.6.4.

5.6.5.

wyznaczona przyyciu stalowej linki, stanowicej horyzont odniesienia dla czujnikow
automatyki uktadarki.

Pyt wibracyjm uktadarki naley podgrz& przed rozpoczxiem pracy.

Uktadanie mieszanki musg sidbywa w sposob cigly, bez przestoju, z jednostajn
pedkoscia w granicach 2-4 m na mirwt

Uktadarka powinna bytale zasilana w mieszantak, aby w zasobniku zawsze
znajdowata simieszanka.

Temperatura zagszczanej mieszanki.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢gagzenia powinna wyndshie mniej
ni 125°C.

Zagszczanie nawierzchni.

Zagszczanie naley przeprowadzapoczwszy od krawdzi ku srodkowi nawierzchni.
Na watowanwarstwe nalezy najezdza¢ kotem nagdowym.

Watowanie nahy rozpoczyné walcem gtadkim, a naginie wprowadzawalec
ogumiony.

Manewry walca natg przeprowadzaptynnie, na odcinku jizag:szczonym.
Pedkose przejazdu walca powinna byednostajna 2 - 4 km/h na patau i 4 - 6 km/h

dalszej fazie watowania.
Walce wibracyjne powinny ntéisprawne urgdzenia regulujce zakres stosowanej



czstotliwosci wibracji (33 - 35 Hz), a pierwsze przywatowap@winno by
wykonane
przy ayciu walca statycznego.
Sprzt zag:szczajcy nie mae by parkowany na nowo wykonanej warstwie do czasu
J€)
ostygricia do temperatury, przy ktorej sfoy na warstwie spet nie spowoduje
odciskow i deformacji.

5.6.6. Wykonanie zczy.

Zkcza poprzeczne wynikgje z dziennej dziatki, natg wykona przez rowne,
pionowe

obggcie i nasgpnie posmarowanie lepiszczem i zabezpieczeniediptaed
uszkodzeniem.

5.7. Wymagania dla ut@gonej warstwy nawierzchni.
5.7.1. Réwné¢ warstwy nawierzchni w kierunku podtuznym.

Dla warstwy wyréwnawczej odchylenia profpodiuznego, mierzone tatnie
powinny
przekracza 95 % wynikébw< 9 mm.
100 % wynikéw10 mm.

5.7.2. Réwndé¢ warstwy w kierunku poprzecznym.

Odchylenia profilu poprzecznego, mierzgak® wysokd¢ szczelin midzy
powierzchna
sprawdzanej warstwy agatprofilowa potozong prostopadle do osi drogi, nie powinny
przekracza: 90 % wynikdw< 9 mm.
100 % wynikGn12 mm.

5.7.3. Spadek poprzeczny nawierzchni.

Dopuszczagbpdchylenia od projektowanego spadku poprzeczadgn%.

5.7.4. Zhcza nawierzchni.

Spoiny poprzeczne powinnyhyykonane w linii prostej.

Z obu stron spoiny warstwy przylega powinny by w jednym poziomie, a pod

wzgédem rowngci spoiny warstwy wyrownawczej powinny spethisaymagania jak
cala

warstwa wyrownawcza.

Spoiny powinny l#cisle zwiazane i jednorodne z powierzchnwarstwy.

6. Kontrola jakosci robot.

Wykonawca zobowzany jest do wykonania petnego zakresu hada budowie.
Laboratorium Wykonawcy musi byyposaone w niezbdng aparatug umazliwiajaca
przeprowadzenie badprzewidzianych w SST.

Badania obejmaijcaty proces budowy i powinny byvykonywane z ogstotliwoscia
gwarantujca zachowanie wymaggakosci robot, jednak nie rzadziejnpodano w SST.



6.1. Kontrola jakosci materiatow.

Kontrola jakéci materiatdbw obejmuje badania:

a) analiza sitowa kruszyw tamanych i gleeie ich gatunku na podstawie PN-B-11112
b) analiza sitowa i oldlenie gatunku kruszyw naturalnych wg PN-B-11113

c) analiza sitowa i ocena jakbmaczki wg. PN-61/S-96504.

d) widciwosci uzytego asfaltu zgodnie z Taldi6.

6.1.1. Czstotliwos¢ badan.

Pochodzenie kruszywa i lepiszcza oragakbs¢ podlegag akceptacji Kierownika

Projektu.

Wykonawca powinien przedstéwiraz z receptarpetne wyniki badéjakasci

materialow

ytych w recepturze.

Z przygotowanych do produkcji materialpobierane i dostarczane do laboratorium
Zamawiajcego probki, celem zbadania zgofiniach cech z SST.

W trakcie produkcji badanie jakomateriatdw przeprowadza ¢gila kazdej dostawy
zgodnie z pkt. 6.1.

6.2. Kontrola jakosci produkcji mieszanki min.-asfaltowe;.

a) skiad mieszanki min.-asfaltowej - zgoééa receptug w granicach okrdonych w
SST odchytek na podstawie ekstrakcji wg RBKM801:1967.
Dopuszczalne odchylenia od sktadugjagtowanego ( w zatwierdzonej recepturze

Przy badaniu pojedynczej probki metekistrakcji , % m/m :

- dla asfaltu +0,5%.
- dla frakcji paej 0,075 mm (#) +2,0%
- dla frakcji powsj 2 mm (#) 15,0 %

b) stabilné¢ i odksztatcenie wg. BN-70/8931-09 na probkach Mgrshalla zgodnie
z Tablignr 8,

c) sprawdzenie warunkéw atmosferycznych,

d) sprawdzenie temperatury asfaltu, kruszywasmaieki min.-asf. w trakcie produkcji.

6.2.1. Czstotliwos¢ badan i pomiarow:

Cco

a) badanie sktadu mieszanki min.-asf.
Przy kontroli jakiei wytwarzanej mieszanki min.-asf. badanie aglerzeprowadza

kade 500 Mg wyprodukowanej mieszanki, lecz nie regdaz raz dziennie.
Badanie natg przeprowadzana prébce mieszanki pobranej za uktadark

b) stabilng i odksztatcenie.

Powysze parametry ustalagdiazdorazowo przy zmianie sktadu produkowanej
mieszanki (nawet 1 sktadnika) i propkoli jakasci wyprodukowanej mieszanki co
najmniej 1 raz dziennie w trakcie prldii.

Badania przeprowadza sa 3 rownolegle pobranych i ubitych prébkach .



b) sprawdzenie warunkow atmosferycznyatyary temperatury i stanu pogody na
budowie i jest przeprowadzane i odngtvane co najmniej 1 raz dziennie przed
rozpoexiem uktadania nawierzchni, przez Wykonawc

c) sprawdzenie temperatury skladnikdwtogvej mieszanki min.-asfaltowe.
Pomiar temperatury asfaltu i kruszyvatezy wykonywa z doktadnécia do +1° C
co najmniej co godzipodczas produkcji mieszanki.

Ponadto pomiar temperatury gotowejszamki naley wykonywa na kadym
przygotowanym do wysyikiodku transportowym.
Odpowiednidokumentagj prowadzi Wykonawca.

6.3. Kontrola jakosci utozonej nawierzchni.

a) sprawdzenie temperatury mieszanki nsh.ya trakcie zagszczania
b) rowné¢ warstwy w kierunku poprzecznym dgtrofilowa.

c) rowné¢ warstwy w kierunku poditinym fat, profilowa.

d) spadek poprzeczny nawierzchry faofilowa.

6.3.1. Czstotliwos¢ badan i pomiarow.

a) Sprawdzenie temperatury mieszanki 4.
W trakcie zagzczania dotyczy przede wszystkim temperatury gikowej

zagszczanej mieszanki.
Pomiar naty wykonywa: z doktadnécia +2°C, za uktadark, co najmniej 1 raz dla
kadej dostarczonej na budewartii mieszanki.

b) Rown&t nawierzchni w profilu podinym.
Pomiary natg przeprowadzatata 4 m w ods¢pach nie rzadziej nico 10 m.

c) Sprawdzenie rownoi warstwy w kierunku poprzecznym oraz spadkéw

poprzecznych
wykonywa nie rzadziej i co 5 m a liczba wynikow nie nie by mniejsza ni 20.

6.4. Dokumentowanie wynikow pomiarow i bada.

Wszystkie pomiary i wyniki badlanusz by¢ opracowane w sposob uzgodniony z
Kierownikiem Projektu.
Dokumenty te stanowvintegralr czes¢ operatu kolaudacyjnego roboét. Spmtza s¢ je

dwdch egzemplarzach - oryginat dla Zana@wego i kopia dla Wykonawcy.

7. Obmiar rob6ét.

Jednostkobmiarowy jest 1 Mg wbudowywanej mieszanki min.-asf.

Obmiar rob6t polega na okleniu faktycznego zakresu robét oraz obliczeniu
rzeczywistych

ilosci wbudowanych materiatow.

Obmiar rob6t obejmuje roboty zawarte w umowrigz dodatkowe i nieprzewidziane,
ktorych potrzepwykonania uzgodniono w trakcie robét, peday Wykonawg a
Zamawiajcym.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca w spodéiedtony w warunkach kontraktu.



Sporadzony obmiar Wykonawca uzgadnia z Inspektorem Nadweotrybie ustalonym w
warunkach kontraktu.

8. Odbiér robot.

8.1. Odbiory robét powinny by¢ dokonywane zgodnie z ogélnymi zasadami podanymi w
SST D-M-00.00.00.

Odbiér ostateczny polega na ocenigcilgakasci i wartdsci sprzedanej wykonanych
robot.
Przedmiotem odbioru ostatecznegaenmy¢ tylko catkowicie zakaczony obiekt.

8.2. Badania i pomiary w odbiorach robot.

Podstawdo oceny jakéci robét ¢ wyniki bada i pomiaréw w zakresie i ikei
okreslone;j

niniejsa SST.

Badania i pomiary do celéw odbiorczych,akiesie i z cgstotliwoscia okreslona w
SST,

przeprowadza Wykonawca na prébkach polotamyobecnéci Inspektora Nadzoru w

miejscach przez niego wskazanych.

Badania Wykonawcy podlegaprawdzeniu przez laboratorium Zamawgapo.
Badania sprawdzae wykonuje si na probkach pobranych przez Wykonawc
obecngi Inspektora Nadzoru w miejscach przez niegoazakych.

Badania i pomiary obejmagij

a) sktad mieszanki min.-asf.
b) stabiln& i odksztatcenie
c) cechy geometryczne nawierzchni

Badanie wymienione w pkt. a - wykonuje isa probkach mieszanki pobranych za

uktadark, nie rzadziej i z kazdych rozpocgtych 500 mb pasa ruchu.

Czstotliwos¢ bada sprawdzajcych - nie rzadziej tiz kazdych 1000 mb pasa ruchu .

Badanie wymienione w pkt. b — wykonuje sa prébkach pobranych i zggczonych

przez Wykonawcw obecnéci Inspektora Nadzoru.

Czstotliwos¢ bada do odbioru oraz estotliwos¢ bada sprawdzajcych — jak przy

badaniu wymienionym w pkt. a.

Dla kadego badania natg pobra réwnolegle i zagsci¢ 3 probki wg. metody
Marshalla.

Cechy geometryczne wymienione w SST spravadzcelow odbiorczych Inspektor

Nadzoru.

9. Podstawa ptatndci.

Platné¢ za 1 Mg utaonej warstwy wyrownawczej naig przyjmowa zgodnie z
obmiarem i ocenjakosci wykonanych robdét..

Cena wykonania robot obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,



- dostarczenie materiatow,

- wytworzenie mieszanki na podstawie zatwaergej recepty laboratoryjnej,

- transport mieszanki do miejsca wbudowania,

- mechaniczne roztenie mieszanki zgodnie z zaprojektowanubdcia, niwelety
i spadkami poprzecznymi, zagczenie, obecie i posmarowanie krayzi (ew.

posmarowanie wdzen obcych w ob¢bie nawierzchni),

- przeprowadzenie nieginych bada laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w
SST.

10. Przepisy zwazane.

10.1. Normy.

1/ PN-S-96025 :2002 - Drogi samatdwe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe.
Wymagania.

2/ PN-61/S-96504 - Drogi sammmiowe. Wypetniacz kamienny do mas
bitumicznych.

3/ PN-B-11112:1996 - Kruszywo madae. Kruszywo kamienne tamane do
nawierzchni  drogowych.

4/ PN-B-11113:1996 - Kruszywo madae. Kruszywo naturalne do nawierzchni

drogowych. Piasek.

5/ PN-EN 12591:2002(U) - Asfalty drogowe.

6/ PN-78/B-06714 - Kruszywaneralne. Badania.

7/ BN-68/8931-04 - Drogi sazthodowe.
Pomiar rowngci nawierzchni planografem i fat

8/ BN-70/8931-09 - Drogi sazhodowe i lotniskowe.
Oznaczenie stabilda i odksztatlcenia mas mineralno-
asfaltowych .

10.2. Inne dokumenty.

1/ Katalog typowych konstrukcji nawieracpodatnych
i potsztywnych IBDIM - 1997.

2/ OST D-05.03.05 Wa-wa 2001.

3/ Rozporgzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefiria 2 marca 1999 r.
Dziennik Ustaw Nr 43, 1999 r. po043



Tablica 1.

Wymagania klasowe dla kruszywa tamanego granulowaige

whva wyrownawcza
ruch KR2 - KR1

Lp

Wyszczegolnienie wigciwosci

Wymagania

Scieralndg¢ w bebnie kulowym:

a) dlagryséw ze skat osadowych

- po petnej liczbie obrotéw, % ubytek masy, nieed) niz
- po 1/5 petnej liczby obrotow % ubytek masgtosunku do
ubytku masy po petnej liczbie obrotow, wiecej niz:

Naskkliwos¢ w stosunku do suchej masy kruszywa, % nigaji
niz:

Odporndg¢ na dziatanie mrozu, % ubytku masy,
nie wiecej niz:

Odpornd¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej metody
bezpdredniej, % ubytku masy nie wdej niz:

35

30

3,0

5,0

30,0

Tablica 2.

WYMAGANIA GATUNKOW E DLA GRYSU

warstwa wyréwnawcza

ruchKR2-KR 1

Lp. |WyszczegOlnienie wiaciwoscCi Wymagania

1. |Skiad ziarnowy

a) zawarté¢ ziarn mniejszych 0,075 mm,
odsianych na mokro dla frakcji, % masy,
nie wecej niz:

- w grysie 6,3 - 20,0 mm
-wgrysie 2,0 - 6,3 mm

2,5
4,0




b) zawartéc¢ frakcji podstawowej dla frakcji,
% masy, nie mniej fi

- w grysie 6,3 - 20,0 mm
-wgrysie 2,0 - 6,3 mm

c) zawarté¢ podziarna dla frakcji, % masy,
nie wecej niz:

- w grysie 6,3 - 20,0 mm
-wgrysie 2,0 - 6,3 mm

ZawartG¢ zanieczyszczeobcych, % masy,

2. |nie wiccej niz:

Zawartos¢ ziarn nieforemnych, % masy, nie

3. | wiecej niz:

ZawartG¢ zanieczyszczeorganicznych,

4. |barwa cieczy

d) zawarté¢ nadziarna, % masy, nie geej niz:

85
80

10
15

10

0,2

30

nie ciemniejsza
niz wzorcowa

Tablica 3.
Wymagania dla piasku tamago i kruszywa
drobnego gralowanego
Lp. |Wyszczegolnienie wigiwosci Wymagania
piasek tamany | kruszywo
granulowane
1. |Zawart@¢ zanieczyszczeobcych, % masy,
nie wigcej niz: 0,1 0,1
2. | Wskanik piaskowy, nie mniejszy fi
a) dla kruszywa z wytkiem wapieni 65 65
b) dla kruszywa z wapieni 40 40
3. |Zawartag¢ zanieczyszczeorganicznych, nie ciemniejsza i

barwa cieczy

wzorcowa




4. |Zawartg¢ nadziarna, % masy, nie ¢eej niz: 15 15
5. | Zawarta¢ frakcji 2,0 — 4,0 mm, % masy, pownsj - 15
Tablica 4.
Wmagania dla piasku naturalnego
Lp. |Wyszczegolnienie wiaiwosci Wymagania
1. |Skiad ziarnowy:
a) zawart&¢ ziarn mniejszych od 0,075 mm
% masy, nie wicej niz: 5
b) zawarté¢ nadziarna, % masy nie gaej niz: 15
2. |Zawarta¢ zanieczyszczeobcych, % masy,
nie wigcej niz: 0,1
3. | Wskaznik piaskowy, wekszy od 65
4. |Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych barwa nie
ciemniejsza i
barwa wzorcowa
Tablica 5.
Wymagania daypetniacza
Lp. |[Wymagania Wypetniacz
1. |Zawarta¢ czastek ziarn mniejszych, od,
% masy, nie mniej ni
- 0,3mm 100
- 0,074 mm 80

2. |Wilgotnos¢, % nie wicej niz:

1,0

Tablica 6.




Whéciwosci asfaltu drogowego By ;70 wg PN-EN- 12591 :2002

Z dostosowaniedo warunkéw polskich

Lp. | Wiasciwosci | Metoda badania| Wymagania
Wiaiwosci obligatoryjne
1 |Penetracja w temperaturze 25 0,1 mmPN-EN 1426 50-70
2 | Temperatura ngknienia , °C |PN-EN 1427 46-54
3 | Temperatura zaptonu , nie mnieg ni °C | PN-EN 22592 230
4 | Zawartd¢ sktadnikoéw rozpuszczalnych , PN-EN 12592 99
nie mniej nk %m/m
5 | Zmiana masy po starzeniu (ubytek lub przyrost) PN-EN 12607-1 0,5
nie wiecej niz %m/m
6 | Pozostata penetracja po starzeniu , nie mniej ni % PN-EN 1426 50
7 | Temperatura ngknienia po starzeniu ,nie mniegni  °C| PN-EN 1427 48
WRaiwosci specjalne krajowe
8 | Zawartd¢ parafiny , nie wgcej niz % PN-EN 12606; 22
9 | Wzrost temperatury rgknienia po starzeniu, nie PN-EN 1427 9
Wigcej niz °C
10 | Temperatura tamlivzi ,nie wicej niz °C |PN-EN 12593 -8
Tablica 7.
Wymagania dla kruszywa tamage zwykiego
(klinca)
Lp. Wyszczegolnienie ddavosci Wymagania
1. | Sktad ziarnowy
a) zawart@ ziarn mniejszych 10,075 mm,
% masy nie wcej niz
w klincu 4-31,5 4,0
b) zawartéc¢ frakcji podstawowej, % masy
nie mniej i
w klincu 4412,8 mm 70
w klincu 12,831,5 mm 75
C) zawart& podziarna, % masy nie gaej ni:
w klhcu 4-12,8 mm
w kliacu 12,8-31,5 mm




Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, % masy
nie wigcej niz:

2. | Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych
barwa cieczy

d) zawart& nadziarna, % masy nie gaej ni:

30
15

15

0,2

3. nie ciemniejsza
niz wzorcowa
Tablica 8.
Wymagania dla mieszankobetasfaltowego
warstwa wyré@awcza
Ruch KRXR1
Wihasciwosci Wymagania
Stabilng¢ probek wg Marshalla w temp.+8D, >6,0
zag:szczonych 2x75 uderaeibijaka , kN
Odksztatcenie prébek j.w. , mm 2,0-5,0
Tablica 9.

Redne krzywych granicznych uziarnienia
mieszanek mineralnych do warstwy wyrémawczej

z betonu astaliego
ruch KRXR1

Wymiary oczek sit Mieszanka mineralna, mm

#, mm 0/20

0/16 | 0/12,8




100-100
85-100
70-100

62-84

55-76
4565

3555

325-45 18-3¢

15-35

11-28

9-25
3-9

Przechodzi przez:
25,0 100-100
20.0 87-100 100-100
16.0 75-100 88-100
12.8 6593 78-100
9.6 57-86 67-92
8,0 52-81 6086
6.3 4776 53-80
4.0 40-67 4269
2.0 30-55 20-4( 3054
0.85 13-30 20-40
0,42 10-25 11-24
0,30 6-17 8-17
0,18 5-15 7-15
0,15 3-7 3-8
0,075

Warstwascieralna nawierzchni z betonu asfaltowego

dla droég o ruchuKl i KR2 .
(3-03.05/d.

Spis tresci:

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

1.2. Zakres stosowania SST.

1.3. Zakres robot offych SST.

1.4. Okrélenia podstawowe.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot.
2. MATERIALY.

2.1. Warunki ogllne stosowania materiatow.
2.2. Kruszywa.

2.2.1. Kruszywo tamane - grysy

2.2.2. Kruszywo tamane - piasek tamany i kruszyginobne granul.

2.2.3. Kruszywo naturalne.
2.2.4. Wypehiacz.

2.3. Asfalt.
3. SPRAT.

3.1. Ogdlne warunki stosowania sz



3.2. Wytwdrnia mieszanki mineralno-asfaltowej.
3.3. Uktadarki.

3.4. Walce do zagzczania.

3.5. Inny spr&t.

3.6. Sprzt pomiarowy.

4. TRANSPORT.
5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne warunki wykonania robot.
5.2. Organizacja robot.
5.3. Projektowanie mieszanki min.-asfaltowej.

5.3.1. Recepta laboratoryjna.
5.3.2. Wymagania dla mieszanki min.-asfaltowe;.
5.3.3. Wymagania dla mieszanki mineralne;j.

5.4. Wytwarzanie mieszanki min.-asfaltowe;.

5.4.1. Dozowanie sktadnikow.
5.4.2. Temperatura wytwarzania mieszanki.

5.5. Przygotowanie podta.
5.6. Wbudowanie mieszanki.

5.6.1. Warunki atmosferyczne.

5.6.2. Bezpieczstwo robot.

5.6.3. Ukfadanie

5.6.4. Temperatura zggzczonej mieszanki.
5.6.5. Zagszczenie mieszanki.

5.6.6. Wykonanie ztzy.

5.7. Wymagania dla utonej warstwy.

5.7.1. Grubgg.

5.7.2. Rown& podtuzna.

5.7.3. ROwn&: poprzeczna.
5.7.4. Spadek poprzeczny.
5.7.5. Szeroks.

5.7.6. Wygid nawierzchni .
5.7.7. Zhcza nawierzchni.

5.7.8. Zagszczenie nawierzchni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Kontrola jakéci materiatow.
6.1.1. Cestotliwos¢ badah.

6.2. Kontrola jakéci produkciji.
6.2.1. Czstotliwos¢ bada.



6.3. Kontrola jakéci utozonej nawierzchni.
6.3.1. Czstotliwos¢ bada.

6.4. Dokumentacja wynikéw bafla
7. OBMIAR ROBOT.
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru.
8.2. Badania i pomiary w odbiorach robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Normy.

10.2. Inne dokumenty.

1. Wsep.

1.1. Przedmiot SST.

PRZEDMIOTEM NINIEJSZEJ SZCZEGOLOWEJ SPECKACJI TECHNICZNEJ 3 WYMAGANIA

dotyczce wykonania i odbioru robét zadanych z wykonaniem warstwyieralnej
nawierzchni z betonu asfaltowego

1.2. Zakres stosowania SST.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA JEST SBOWANA JAKO DOKUMENT
PRZETARGOWY |

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji ratwdymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST.

USTALENIA ZAWARTE W NINIEJSZEJ SPECYFIKACJDOTYCZA PROWADZENIA ROBOT
PRZY

wykonywaniu warstwycieralnej z betonu asfaltowego 0/20; 0/16 lub BI8m
i obejmuy:

1.4. Okre&lenia podstawowe.

Definicje i okrélenia wg odpowiednich norm i SST D-M-00.00.00. "Wagania
0golne".

1.5. Ogolne wymagania dotyegce robot.



WYKONAWCA ROBOT JEST ODPOWIEDZIALNY ZA JAKSC ICH WYKONYWANIA ORAZ ZA
ZGODNGSC

z dokumentagjprojektows, SST i poleceniami Kierownika Projektu.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT PODANO W SST D-M-00.00.00 "WYMAGANIA
0golne".

2. Materiaty.

2.1. Warunki ogolne stosowania materiatow.

WARUNKI OGOLNE STOSOWANIA MATERIALOW PODANO W SST D-M-00.00.00
"WYMAGANIA

0golne".

2.2. Kruszywa.

DO MIESZANEK MINERALNO-ASFALTOWYCH NA WARSWE SCIERALNA NAWIERZCHNI
DROGI O RUCHU

KR2 STOSUJE &IKRUSZYWA tAMANE | NATURALNE.

Stosowane kruszywa muaspetnig wymagania zawarte w niniejszej SST.
2.2.1. Kruszywo tamane, granulowane - grysy.

Grysykl. lillgat. 1i 2.

PRZY STOSOWANIU GRYSOW WAPIENNYCH KL. ICH ILOSC NIE MOZE BYC WIEKSZA NIZ
50 %

projektowanej zawa#a frakcji powyzej 2 mm. Resztpowinny stanowd grysy
niewapienne Kl. I lub II.
Wymagania podstawowe podano w Tablicach $ST.

2.2.2. Kruszywa tamane drobne - piasek tamany i kiszywo drobne granulowane.

Kruszywo z surowca skalnego litego.
Wymagania przedstawia Tablica 3.

2.2.3. Kruszywo naturalne.
Wymagania dla kruszywa naturalnego -kpigsodano w Tablicy 4.
2.2.4. Wypelniacz.

Wypetniacz podstawowy wapienny wg PN-636504.
Wymagania podano w Tablicy 5.

2.3. Asfalt.



DO MIESZANKI MINERALNO-ASFALTOWEJ OBHTEJ NINIEJSZ SST NALEZY STOSOWAC
ASFALT

Drogowy o702z obligatoryjnym dodatkierirodka adhezyjnego posiadeg¢go
aprobat techniczg wydary przez IBDiM.

SRODEK ADHEZYJNY NALEZY STOSOWAC ZGODNIE Z WARUNKAMI PODANYMI W
APROBACIE

technicznej.

Niniejsza SST uwzgdinia tylko lepiszcza produkowane i dgste w kraju.

Zastosowanie innych lepiszczyiaoni& miejsce pod warunkiem spetnienia

wymaga normy PN-EN- 12591:2002 (U) lub po uprzednim uzysk dla danego
produktu

aprobaty technicznej wydane] przez IBDiM.

Wymagania dla asfaltu drogowego w Tablicy 6

3. Sprzet.

3.1. Ogolne warunki stosowania sprgu.

OGOLNE WARUNKI STOSOWANIA SPREZTU PODANO W SST D-M-00.00.00 "WYMAGANIA
0golne”.

SPRET, MASZYNY | URZADZENIA NIE GWARANTUJACE ZACHOWANIA WYMAGAN
JAKOSCIOWYCH

robot zostapprzez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nipaszczone do
robot.

3.2. Wytwornia mieszanki betonu-asfaltowego. (faczarka )

WYTWORNIA MUSI POSIADA” PELNE WYPOSAENIE ZAPEWNIAJACE WEASCIWA JAKOSC

wytwarzanej mieszanki. Dopuszczawytwarzanie mieszanki w otaczarce
gwarantujcej wiasciwe wysuszenie, wymieszanie oraz dozowanie pogotagch
sktadnikow.

WYTWARZANIE MIESZANKI MOZE SIE ODBYWAC WYLACZNIE PRZY STOSOWANIU
AUTOMATYCZNE-

go dozowania sktadnikdw.

WYTWORNIA POWINNA POSIADA ZASOBNIK DO CZASOWEGO PRZECHOWYWANIA
GOTOWEJ

mieszanki celem zapewnieniagtosci produkcji.
3.3. Uktadarki
Uktadanie mieszanki nie st odbywa& przy wyciu uktadarki sterowanej

elektronicznie o wydajdoi skorelowanej z wydajroia wytworni i posiadajcej
nasfpujace wyposaenie:



- automatyczne sterowanie pozwat& na utaenie warstwy zgodnie z zaona
niwelet i grubdcia,

- podgrzewasn ptyte wibracyjm do wstpnego zagszczenia.

Uwaga - przy robotach na odcinkach zawrtkoh wykonywanych catszerokécia,
szerok& stotu powinna b§ dostosowana do szergkonawierzchni.

3.4. Walce do zagszczania.

DO ZAGESZCZANIA MIESZANEK BETONU-ASFALTOWEGO NALEZY STOSOWAC WALCE
STATYCZNE

OGUMIONE | WALCE MIESZANE Z PRZEDN{ OSIA GLADKA WIBRACYJINA | TYLNA
OGUMIONA.

ZALECA SE STOSOWANIE ZESTAWU WALCA GLADKIEGO STALOWEGO DWUWLOWEGO
Z WALCEM

ogumionym oraz na wygtadzenie walca dwowaigosredniego.
Walce musgby¢ wyposaone:

- w sprawny system zwiania watow przy gyciu ptynu, w celu niedopuszczenia do
przyklejania si mieszanki (dot. walcéw stalowych) ,

- w fartuchy ostonowe két (dot. walcéw ogumionyehkelu utrzymania ich
temperatury,

- w urzdzenia umaliwiajace regulagj cisnienia w oponach w czasie watowania.

- we wskaniki wibracji czstotliwosci drgai i sity wymuszagcej (dot. walcow
wibracyjnych),

- w balast umdliwiajacy zmiarg obchzenia.

3.5. Inny sprzt.
Wykonawca jest zobogzany do utrzymania na budowie takiego sprak:

skrapiarka, szczotki, pita do obcinaniasti&ay mieszanki, wiertnica do pobierania
probek.

3.6. Sprzt pomiarowy.

NA BUDOWIE MUSI SE ZNAJDOWAC DO DYSPOZYCJI NADZORU KOMPLET PRZYREZDOW
pomiarowych jak: tata, klin,&aa, niwelator, termometr itp.

4. Transport.
Warunki ogolne transportu podano w SST D-M30O0 "Wymagania ogolne".

Transport mieszanki powinien spetmastpujace warunki:

- mana wywat wytacznie samochoddéw samowytadowczych ,

- samochody powinny byluzej tadowndci tj. min. 10 Mg

- powierzchrd wewrgtrzng skrzyni samochodu nate przed zatadunkiem spryske
niezlkdnej ilasci srodkiem zapobiegagym przyklejaniu s mieszanki ,



- samochody mugby¢ wyposaone w plandeki, ktorymi przykrywaesimieszank w
czasie transportu ,
- skrzynie samochodéw powinny¢tjostosowane do wspotpracy z uktadank
czasie roztadunku.
- czas transportu mieszanki od zatadunkwdt&dunku nie powinien przekracza
godzin
z jednoczesnym spetnieniem warunku zachaavamiymaganych wikgiwosci i
wymaganej
temperatury przy wbudowaniu.

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogolne warunki wykonania robot.

OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT PODANO W SSTD-M-00.00.00 "WYMAGANIA
OGOLNE".

5.2. Organizacja robot.

WYKONAWCA PRZEDSTAWI KIEROWNIKOWI PROJEKTUDO AKCEPTACJI PROJEKT
ORGANIZACJI |

HARMONOGRAM ROBOT UWZGEDNIAJACE WSZYSTKIE WARUNKI W JAKICH EEDA
WYKONYWANE

ROBOTY NAWIERZCHNIOWE.

5.3. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowych
5.3.1. Recepta laboratoryjna.

ZA WYKONANIE RECEPTURY ODPOWIADA WYKONAW® ROBOT, KTORY PRZEDSTAWIA
JA DO

akceptacji Kierownika Projektu co najmmia 2 tygodnie przed rozpagzem robot.
Wraz z receptun nalezy dostarczy¢ wyniki badan laboratoryjnych poszczegdlnych

sktadnikow , probki materiatéw pobran@lecndci Inspektora Nadzoru do
wykonania

bada kontrolnych przez Inwestora oraz 3 proby miesa.rasf. zagszczone wg
metody

Marshalla zgodnie z Talkdior 7 SST.  Produkcja me skt rozpocaé i odbywa&
jedynie

na podstawie zatwierdzonej receptuReceptury powinny iyopracowane dla

konkretnych materiatow, zaakceptowanyghizez Kierownika Projektu do
wbudowania

i przy wykorzystaniu reprezentatywnycprobek tych materiatow.

PRZY PROJEKTOWANIU NALEY KIEROWAC SIE PODANYMI W SST WYMAGANIAMI
ODNOSNIE

sktadu mieszanki i jej wkasciwosci.



ZMIANA DOSTAWY SKLADNIKOW MIESZANKI MINERALNO-ASFALTOWEJ W CZASIE
TRWANIA

robét wymaga akceptacji Kierownika Praje@raz opracowania nowej receptury i jej
zatwierdzenia.

5.3.2. Wymagania dla mieszanki mineralno-asfaltowe

MIESZANKA MINERALNO-ASFALTOWA NA WARSTWE SCIERALNA DLA RUCHU KR2
POWINNA

spetni@wymagania zawarte w Tablicy 7 SST.

5.3.3. Wymagania dla mieszanki mineralnej.

MIESZANKA MINERALNA POWINNA SPELNIAC WYMAGANIA ZAWARTE W TABLICY 8
SST, AJEJ

uziarnienie powinnogsmiesci¢ w krzywych granicznych uziarnienia podanych w
Tablicy 9 SST.

5.4. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe]

5.4.1. Dozowanie sktadnikow.

URZADZENIA DOZUJACE OTACZARKI POWINNY ZAPEWNC ZGODNGSC UZIARNIENIA |
ZAWARTOSCI ASFALTU

Z ZATWIERDZON\ RECEPTUR\.
SRODEK ADHEZYJNY POWINIEN BYC DOZOWANY DO ASFALTU W ILOSCIACH
OKRESLONYCH W RECEPCIE.

5.4.2. Temperatury wytwarzania mieszanki9C):

Asfalt 3550 140 - 160

mieszanka 135 - 165 (bémminio przed wysyky

MAKSYMALNA TEMPERATURA GOR\CEGO KRUSZYWA NIE POWINNA BYC WYZSZA O
WIECEJ NV

3@C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralituaticzne;.
5.5. Przygotowanie podiaa.

Podlee powinno mié odpowiedni profil. Powierzchnia podi@ przed uteeniem
warstwy

powinna b§ sucha i oczyszczona zzhego kruszywa, piasku i pylu przy pomocy
szczotek

mechanicznych lub kompresora zgodnie z vganeami SST D.04.03.01 "Oczyszczenie

i skropienie warstw konstrukcyjnych".

5.6. Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej.



5.6.1. Warunki atmosferyczne.

UKLADANIE WARSTWY SCIERALNEJ MUSI ODBYWAC SIE W SPRZYJAACYCH
WARUNKACH

atmosferycznych tj. przy suchej i ciegtegodzie, w temperaturze paxey 10°C.
Zabrania siuktadania mieszanek w czasiegtych opadéw deszczu.

5.6.2. Bezpiecaestwo robot.

WYKONAWCA ZOBOWIAZANY JEST DO OPRACOWANIA SPOSOBU ORGANIZACJI RUCHU
drogowego, oznakowania odcinka robotrigsd odpowiedzialng za
bezpieczsstwo ruchu na drodze.

Zaleca siaby dzienna dziatka robocza byta wykonywana cserokécia jezdni,
bez wydtzenia jednej potowy.

5.6.3. Ukladanie.

Przed przygbieniem do uktadania powinnadwyznaczona niweleta.

W PRZYPADKU WARSTWYSCIERALNEJ NIWELETE OKRESLA POWIERZCHNIA WARSTWY
WIAZACEJ

lub wyrbwnawczej, na ktpuktada st warstwe scieralm o réwnej zataonej
grubéci i projektowanymi spadkami poprzecznymi.
Piyt wibracyjm uktadarki naley podgrzé przed rozpocgxiem pracy.

UKLADANIE MIESZANKI MUSI SIE ODBYWAC W SPOSOB CAGLY, BEZ PRZESTOJU, Z
JEDNOSTAIM

pedkaoscia w granicach 2-4 m na minut

UKLADARKA POWINNA BYC STALE ZASILANA W MIESZANKE TAK, ABY W ZASOBNIKU
ZAWSZE

znajdowata simieszanka.

5.6.4. Temperatura zagszczanej mieszanki.

POCATKOWA TEMPERATURA MIESZANKI W CZASIE ZAG&SZCZENIA POWINNA
WYNOSIC NIE

mniej ni 125°C.
5.6.5. Zagszczanie nawierzchni.

ZAGSZCZANIE NALEZY PRZEPROWADZAC POCZAWSZY OD KRAWEDZI KU SRODKOWI

nawierzchni.
Na watowanwarstwe nalery najezdza¢ kotem nagdowym.



WALOWANIE NALEZY ROZPOCZYNAC WALCEM GLADKIM, A NASTEPNIE WPROWADZA®
WALEC

ogumiony.

Manewry walca natg przeprowadzaptynnie, na odcinku juzag;szczonym.
PRDKOSC PRZEJAZDU WALCA POWINNA BYC JEDNOSTAJINA 2 - 4 KM/H NA POCKTKU |

4 - 6 km/h w dalszej fazie watowania.

WALCE WIBRACYJNE POWINNY MIE SPRAWNE URZADZENIA REGULUJACE ZAKRES
STOSOWANEJ

czstotliwosci wibracji (33 - 35 Hz), a pierwsze przywatowap@winno by
wykonane przyayciu walca statycznego.

SPRET ZAGESZCZAWACY NIE MOZE BYC PARKOWANY NA NOWO WYKONANEJ
WARSTWIE DO

czasu jej ostygguia do temperatury, przy ktorej sioy nha warstwie spet nie
spowoduje odciskow i deformacji.

5.6.6. Wykonanie zczy.

Zkcza poprzeczne wynikgje z dziennej dziatki, natg wykona przez rowne,
pionowe obecie i nasgpnie posmarowanie lepiszczem i zabezpieczeniedipteed
uszkodzeniem.

Zhcza podhane, wynikajice z rozktadania mieszanki potawzerokdci jezdni,
naley réwno, pionowo obak i posmarowa lepiszczem. Lokalizacjaatzy
podtanych kolejnych warstw nawierzchni powinnalprzesungta o okoto 20 cm,
aby nie zachodzity na siebie.

Zaleca siaby dzienna dziatka robocza byta wykonywana caterokécia jezdni,
bez wydtzania jednaj potowy.

5.7. Wymagania dla ut@gonej warstwy nawierzchni.

5.7.1. Gruba¢ warstwy.

GRUBGC RZECZYWISTA ULOZONEJ WARSTWY PO ZAGSZCZENIU POWINNA BYC NIE
MNIEJSZA

od grubgri zatazone.
5.7.2. Rowné¢ warstwy nawierzchni w kierunku podtuznym.
DO OCENY ROWNGCI PODLUZNEJ WARSTWYSCIERALNEJ NALEZY STOSOWAC JEDNA Z
NASTE-

PUACYCH METOD:

a) pomiar z wykorzystaniem taty i klina, oki@ych w obowazujacej normie.

Pomiar wykonuje sinie rzadziej i co 10 m.

Wymagana rowrio podtwzna jest okréona przez wartii odchylé rownasci,
ktére nie mogby¢ przekroczone w liczbie pomiaréw stanaayich 95 % oraz
100 % liczby wszystkich pomiarow na badanyiuioku. Przez odchylenie



réwndci rozumie st najwicksz odlegtaé miedzy tat a mierzon
powierzchna.
Wartdci odchyle, wyrazone w mm, okréa tabela:

Rodzaj warstwy Procent liczby pomiaréw
Konstrukcyjnej 95 % 100 %
w-wa scieralna <6 <7

Wymagania dotycgce rowndci podtuznej powinny by spetnione w trakcie
wykonywania robot i po ich zakeozeniu.

5.7.3. ROwné¢ warstwy w kierunku poprzecznym.

Do pomiaru poprzecznej rowngei warstwy podbudowy powinna by stosowana
metoda réwnowzna metodzie z wykorzystaniem taty i klina, okrélonych
w obowjzujacej normie.

Pomiar powinien byvykonywany nie rzadziej aico 5 m, a liczba pomiaréw nie
mae by mniejsza ni 20. Wymagana rowré poprzeczna jest okilena przez
wartéci odchylé réwndici, ktore nie mog by¢ przekroczone w liczbie pomiaréw
stanowtcych 90 % i 100 % liczby wszystkich pomiaréw naldaym odcinku.
Odchylenie réwloi oznacza najwksz odlegita¢é miedzy tat a mierzon
powierzchai w danym profilu. Wartéci odchyley, wyrazone w mm, okréa tabela:

Rodzaj warstwy 90 % 100 %
Konstrukcyjnej
w-wascieralna <6 <9

5.7.4. Spadek poprzeczny nawierzchni.

Dopuszczagsodchylenia od projektowanego spadku poprzeczneQch %.

5.7.5. Szerok&¢ nawierzchni.

SZEROKSC WARSTWY NAWIERZCHNI POWINNA BYC NIE MNIEJSZA OD SZEROKGCI
zaprojektowanej i nie gitisza od niej i 5 cm.

5.7.6. Wymagania dotycgce wyghdu nawierzchni.

Wyghd zewretrzny nawierzchni powinien ldyjednolity tj. bez miejsc porowatych,
luszcgeych sk, przebitumowanych, bez gan.

5.7.7. Zhcza nawierzchni.

Spoiny poditne powinny by wykonane w osi drogi.

Spoiny poprzeczne powinnythyykonane w linii prostej.

Z obu stron spoiny warstwy przylega powinny by w jednym poziomie, a pod
wzgédem réwngci spoiny warstwyécieralnej powinny spetnéawymagania jak cata
warstwacieralna.



Spoiny powinny l#scisle zwiagzane i jednorodne z powierzchmarstwy.
5.7.8. Zagszczenie nawierzchni.

Wskanik zag:szczenia utgonej warstwyscieralnej nawierzchni powinien wynési
> 98 %.

6. Kontrola jakosci robot.

Wykonawca zobowtany jest do wykonania petnego zakresu hada budowie.
Laboratorium Wykonawcy musi bywyposaone w niezbdng aparatug umazliwiajaca
przeprowadzenie badprzewidzianych w SST.

Badania obejmaljcaty proces budowy i powinny byvykonywane z ogstotliwoscia
gwarantujca zachowanie wymaggakasci robot, jednak nie rzadziejnpodano w SST.

6.1. Kontrola jakosci materiatow.

Kontrola jakéci materiatdbw obejmuje badania:

a) analiza sitowa kruszyw tamanych i glgeie ich gatunku na podstawie PN-B-11112
b) analiza sitowa i oldlenie gatunku kruszyw naturalnych wg PN-B-11113

c) analiza sitowa i ocena jakbmaczki wg. PN-61/S-96504.

d) widciwosci uzytego asfaltu zgodnie z Tabdié SST.

6.1.1. Czstotliwosé¢ badan.

Pochodzenie kruszywa i lepiszcza oragakbs¢ podlegag akceptacji Kierownika
Projektu. Wykonawca powinien przedstawraz z recepturpetne wyniki bada
jakdci materiatow aytych w recepturze.

Z przygotowanych do produkcji materiatpobierane i dostarczone do
laboratorium

Zamawiajcego probki, celem zbadania zgoélrioch cech z SST.

W trakcie produkcji badanie jakbmateriatdw przeprowadzacdila kadej dostawy
zgodnie z pkt. 6.1.

6.2. Kontrola jakosci produkcji mieszanki min.-asfaltowej:
Kontrola jakéci produkcji mieszanki min.-asf. obejmuje:

a) skifad mieszanki min.-asf. - zgodaa receptus w granicach okrdonych w SST
odchytek, na podstawie ekstrakcji wg PN-S-0400671

Dopuszczalne odchylenia od zaprojektowanej e poszczegolnych grup frakcji

(w zatwierdzonej recepturze) przy badaniu pajedgj probki metogl ekstrakcji , %
m/m :

- dlaasfaltu +0,5%
- dlafrakcji ponkej 0,075 mm (#) =2,0%
- dla frakcji powyej 2,0 mm @) +50%

b) stabilng¢ i odksztatcenie wg BN-70/8931-09 na prébkach wgstialla ,

c) sprawdzenie warunkéw atmosferycznych,



d) sprawdzenie temperatury asfaltu, krusgywieszanki min.-asf. w trakcie produkcji.
6.2.1. Czstotliwosé¢ badan i pomiarow:

a) badanie sktadu mieszanki min.-asf.
Przy kontroli jakii produkcji mieszanki min.-asf. badanie zglerzeprowadzaco
kade 500 Mg wyprodukowanej mieszanki, lecz nie rigdaz raz dziennie.
Badanie natg przeprowadzana prébce mieszanki pobranej za uktadark

b) stabilng i odksztatcenie.
Powysze parametry ustalagdtazdorazowo przy zmianie sktadu produkowanej
mieszanki (nawet 1 skladnika) i propkoli jakaci wyprodukowanej mieszanki co
najmniej 1 raz dziennie.
Badania przeprowadza sa 3 rownolegle pobranych i ubitych prébkach.

c) sprawdzenie warunkow atmosferycznyatyaky temperatury i stanu pogody na
budowie i jest przeprowadzane i odnotowysvao najmniej 1 raz dziennie przed

rozpocgciem ukfadania nawierzchni, przez Wykonawc

d) sprawdzenie temperatury sktadnikOwtogvej mieszanki min.-asfaltowej.
Pomiar temperatury asfaltu i kruszywaéezry wykonywa: z doktadnécia do +10C

co
najmniej co godzirpodczas produkcji mieszanki.
Ponadto pomiar temperatury gotowejsnanki naley wykonywa& na kadym
przygotowanym do wysyikiodku transportowym.
Odpowiednidokumentagj prowadzi Wykonawca.
6.3. Kontrola jakosci utozonej nawierzchni.
a) sprawdzenie temperatury mieszanki nsfatowej w trakcie zagszczania
b) wskanik zag;szczenia wg PN-67/S-04001 pkt. 3.1.
C) obttos¢ wolnych przestrzeni w nawierzchni zgodnie z PNS6@4001.

d) szerok& warstwy - pomiar bezgoedni tama.

e) grub& warstwy - pomiar bezgoedni t&dma (na budowie) i suwmiaek(w
laboratorium).

f) rbwnd¢ warstwy w kierunku poprzecznym dgprofilowa.

g) rowné¢ warstwy w kierunku poditnym mierzona tati klinem.

h) spadek poprzeczny nawierzchri fabfilowa.

i) sprawdzenie ¢gdnych niwelety warstwy nawierzchni za poraoiwelatora.
j) ocena wizualna nawierzchni.

6.3.1. Czstotliwosé¢ badan i pomiarow.



a) Sprawdzenie temperatury mieszanki-ausf.

W trakcie zagzczania dotyczy przede wszystkim temperatury gikowej
zagszczanej mieszanki.

Pomiar naty wykonywa z doktadnécia +20C, za uktadark co najmniej 1 raz dla
kadej dostarczonej na budewartii mieszanki.

b) Wskanik zag:szczenia.
Badanie to wykonujezsia probce wyetej z gotowej nawierzchni po jej
Zagszczeniu i ostygeciu, z czstotliwoscia - minimum 1 prébka z kalych
rozpocgych 500 mb pasa ruchu. Wygcie probki powinno nagpi¢ w godzinach
porannych, kiedy nawierzchnia ni jeszcze nagrzana. Do wyaia probki naley
wywa¢ mechanicznej wiertnicy, ktéra wycina cylindryczmebki w stanie nienaru-
szonym.

c) Sprawdzenie zawaitowolnej przestrzeni w nawierzchni.
Obowizuja zasady jak przy badaniu wskeka zagszczenia.

d) Szerokd warstwy nawierzchni.
Sprawdzenie szerdkowarstwy dokonuje giprzez pomiar bezgcedni t&dma
miernicg, co 100 m prostopadle do osi drogi.

e) Grub& warstwy nawierzchni.
Naley sprawdza w czasie uktadania - co najmniej raz na 26Q po zagszczeniu
oraz na probkach wagtsich z nawierzchni wg zasad i zesotliwoscia jak dla
wskanika zagszczenia nawierzchni.

f) ROwné¢ warstwy podbudowy w profilu podiaym.
Pomiar tati klinem nie rzadziej i co 10 m. Badanie wykonywane jest w celach
odbiorczych i obowauja zasady jak przy pozostatych badaniach odbiattzy

nawierzchni.

g) Sprawdzenie rowém warstwy w kierunku poprzecznym oraz spadkow
poprzecznych.

POMIARY NALEZY PRZEPROWADZA" NIE RZADZIEJ NIZ CO 5 M, A LICZBA POMIAROW
NIE MOZE

BYC MNIEJSZA NIZ 20.
h) Kontrola stanu zewinznego nawierzchni.

Sprawdzenie wyglu zewrtrznego warstwy nawierzchni nalewykona przez
bezpoednie ogtdziny.



W czasie budowy nalesprawdzt wyglad warstwy na dtugai odcinka ledacego

budowie.
Po zaki@zeniu budowy nals sprawdzé wyglad warstwy na catej diugoi
wykonanego odcinka.

6.4. Dokumentowanie wynikéw pomiarow i bada.

Wszystkie pomiary i wyniki badanusz by¢ opracowane w spos6b uzgodniony z
Kierownikiem Projektu.

Dokumenty te stanow integralng czesé¢ operatu kolaudacyjnego robét. Sporadza sk je

w dwéch egzemplarzach - oryginat dla Zamawej acego i kopia dla Wykonawcy.

7. Obmiar robot.

Jednostkobmiarowy jest 1 nf warstwyscieralnej okrélonej grubgci.
Obmiar robét polega na okleniu faktycznego zakresu rob6t oraz obliczeniu
rzeczywistych iléci wbudowanych materiatéw.

Obmiar rob6t obejmuje roboty zawarte w umowieoraz dodatkowe i nieprzewidziane,
ktérych potrzebe wykonania uzgodniono w trakcie rob6t, pomgdzy Wykonawca a
Zamawiajgcym. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca w sposob oleslony w warunkach

kontraktu.

Sporzdzony obmiar Wykonawca uzgadnia z Inspektorem Nadactrybie ustalonym w
warunkach kontraktu.

8. Odbior robot.

8.1. Odbiory roboét powinny by¢ dokonywane zgodnie z ogolnymi zasadami podanymi
w
SST D-M-00.00.00

Odbior ostateczny polega na ocenigcilgakasci i wartasci sprzedanej wykonanych
robot.

Przedmiotem odbioru ostatecznego me byé tylko catkowicie zakaiczony obiekt.

8.2. Badania i pomiary w odbiorach robat.

Podstawy do oceny jakdci robot sa wyniki badan i pomiaréw w zakresie i ilgci

okrglonej niniejsa SST.

Badania i pomiary do celéw odbiorczych prosvadza laboratorium Zamawdaggo na
probkach pobranych przez Wykonawcobecnéci Inspektora Nadzoru w miejscach
przez niego wskazanych.

Badania i pomiary obejmauij
a) sktad mieszanki min.-asf. oraz sktadqmgaficzny mieszanki mineralnej

b) wskanik zag;szczenia
c) wolna przestraenv nawierzchni



d) grubgc¢ nawierzchni
e) stabilné¢ i odksztatcenie
f) cechy geometryczne nawierzchni

Badania wymienione w pkt.: a, b, ¢, d, ykenuje s¢ na prébkach wyetych z
nawierzchni nie rzadziejmnz kazdych rozpocaych 500 mb pasa ruchu.

Badanie sktadu petrograficznego mieszankenalnej dotyczy sprawdzenia zgodcio
z materiatami zatwierdzonymi w recepturze.

Badanie wymienione w pkt. e - wykonujersa probkach pobranych i zsgczonych
przez Wykonawcw obecnéci  Inspektora Nadzoru.
Czstotliwos¢ bada - nie rzadzie] ni z kazdych rozpocgtych 500 mb pasa ruchu.

Do kadego badania natg pobra rownolegle i zagsci¢ 3 probki wg metody
Marshalla.

ROWNGC W PROFILU PODLWNYM - POMIAR PUNKTOWY tATA | KLINEM , W
OBECNGQSCI INSPEKTORA

NADZORU .

Pozostate cechy geometryczne, wymienioi@S\W, sprawdza do celdéw odbiorczych
Inspektor Nadzoru.

9. Podstawa ptatnéci.

Platné¢ za 1 nf wykonanej warstwyicieralnej nalgy przyjmowa zgodnie z obmiarem
I ocen jakasci wykonanych robot.

Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

- dostarczenie materiatow,

- wytworzenie mieszanki na podstawie zatwdergej recepty laboratoryjnej,

- transport mieszanki do miejsca wbudowania,

- skropienie podi@ lepiszczem,

- mechaniczne roztenie mieszanki zgodnie z zaprojektowanubdcia, niwelet i
spadkami poprzecznymi, zagczenie, obecie i posmarowanie krayzi (ew.
posmarowanie wdzen obcych w obgbie nawierzchni),

- przeprowadzenie nieginych bada laboratoryjnych i pomiarow wymaganych w SST.

10. Przepisy zwazane.

10.1. Normy.



1/ PN-S-96025: 2000 - Drogi samoawel i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe.
Wymagania.

2/ PN-61/S-96504 - Drogi sanmmdwe. Wypetniacz kamienny do mas
bitumicznych.

3/ PN-B-11112:1996 - Kruszywo madee. Kruszywo kamienne tamane do
nawierzchni drogowych.

4/ PN-B-11113:1996 - Kruszywo madae. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek.

5/ PN-EN-12591:2002 - Asfalty drogowe

6/ PN-78/B-06714 - Kruszywa srialne. Badania.
7/ BN-68/8931-04 - Drogi samodbwe. Pomiar rowrsgi nawierzchni
planografem
i tata.
8/ PN-67/S-04001 - Drogi samudowe. Metody badamas mineralno-

bitumicznych i nawierzchni bitumicznych.

9/ BN-70/8931-09 - Drogi samodbwe i lotniskowe. Oznaczanie stab#oia
odksztatcenia mas mineralno-asfaltowych.

10.2. Inne dokumenty.
1/ Katalog typowych konstrukcji nawierzcpodatnych i pétsztywnych IBDIM - 1997.
2/ OST D-05.03.05. Wa-wa 2001.

3/ Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 2 marca 1999r
Dziennik Ustaw Nr 43, 1999 r. poz.430.

Tablica 1.

Wymagania klasowe dla kruszywa tamanego granulowage
rwawva scieralna
ruch KR2

Lp |Wyszczegollnienie wisciwosci Wymagania

1. |Scieralng¢ w bebnie kulowym:

a) dla gryséw ze skat magmowych i przedgbraych




- popetnej liczbie obrotéw, % ubytek masy, nieogj niz 35

- po 1/5 petnej liczby obrotow % ubytek masstosunku dg
ubytku masy po petnej liczbie obrotow, wiecej niz: 30

b) dlagrysu ze skat osadowych
- po petnegj liczbie obrotow, % ubytek masy, niecej niz 35

- po 1/5 petnej liczby obrotow % ubytek masgtosunku do
ubytku masy po petnej liczbie obrotdéw, wiecej niz: 30

2. |Nashkliwos¢ w stosunku do suchej masy kruszywa, % nigegyi
niz:

- dla kruszyw ze skat magmowych i przecimaych:

frakcja 4-6,3 mm 15
frakcja powyej 6,3 mm 1,2
- dla kruszyw ze skat osadowych 3,0
3. |Odporndg¢ na dziatanie mrozu, % ubytku masy,
nie wiecej niz:
- dla kruszyw ze skat magmowych i przectmaych 2,0
- dla kruszyw ze skat osadowych 5,0

4. |Odpornd¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej metody
bezpdredniej, % ubytku masy nie wdej niz:

- dla kruszyw ze skat magmowych i przectmaych 10,0
- dla kruszyw ze skat osadowych 30,0
Tablica 2.

WYMAGANIA GATUNKOWE DLA GRYSU

ruch KR2

Lp. |Wyszczegolnienie widciwosci Wymagania

1. |[Skiad ziarnowy

a) zawarté¢ ziarn mniejszych 0,075 mm,
odsianych na mokro dla frakcji, % masy,
nie wecej niz:




- w grysie 6,3 - 20,0 mm
-w grysie 2,0 - 6,3 mm

b) zawartéc¢ frakcji podstawowej dla frakciji,
% masy, nie mniej fi

- w grysie 6,3 - 20,0 mm
-w grysie 2,0 - 6,3 mm

c) zawarté¢ podziarna dla frakcji, % masy,
nie wgcej niz:

- w grysie 6,3 - 20,0 mm
- w grysie 2,0 - 6,3 mm

2. |Zawarta¢ zanieczyszczeobcych, % masy,

nie wigcej niz:

3. | zawarto$é ziarn nieforemnych, % masy, nie

wiecej niz:

4. | Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych,

barwa cieczy

d) zawarté¢ nadziarna, % masy, nie ¢eej niz:

2,5
4,0

85
80

10
15

10

0,2

30

nie ciemniejsza
niz wzorcowa

Tablica 3.
Wymagania dla piasku tamago i kruszywa
drobnego gralowanego
Lp. | WyszczegOlnienie wigiwosci Wymagania
piasek tamany | kruszywo
granulowane
1. |Zawarta¢ zanieczyszczeobcych, % masy,
nie wigcej niz: 0,1 0,1
2. | Wskanik piaskowy, nie mniejszy fi
a) dla kruszywa z wytkiem wapieni 65 65
b) dla kruszywa z wapieni 40 40
3. |Zawarta¢ zanieczyszczeorganicznych, nie ciemniejsza hi
barwa cieczy wzorcowa
4. |Zawartg¢ nadziarna, % masy, nie ¢eej niz: 15 15
5. |Zawarta¢ frakcji 2,0 — 4,0 mm, % masy, pownsj - 15




Tablica 4.

Wymagania dla piasku natuhaego

Lp. |Wyszczegolnienie wiaiwosci Wymagania
1. |Skiad ziarnowy:
a) zawart&¢ ziarn mniejszych od 0,075 mm
% masy, nie wicej niz: 5
b) zawarté¢ nadziarna, % masy nie gaej niz: 15
2. |Zawarta¢ zanieczyszczeobcych, % masy,
nie wigcej niz: 0,1
3. | Wskaznik piaskowy, wekszy od 65
4. |Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych barwa nie
ciemniejsza i
barwa wzorcowa
Tablica 5.
Wymagania diaypetniacza
Lp. |[Wymagania Wypetniacz
1. |Zawarta¢ czastek ziarn mniejszych, od,
% masy, nie mniej ui
- 0,3mm 100
- 0,074 mm 80
2. |Wilgotnos¢, % nie wicej niz: 1,0




Tablica 6.
Wigiwosci asfaltu drogowego By, 70 wg PN-EN- 12591 :2002
Z dostosowaniedo warunkéw polskich

Lp. | Wiasciwosci | Metoda badania| Wymagania
Waiwosci obligatoryjne
1 |Penetracja w temperaturze 25 0,1 mmPN-EN 1426 50-70
2 | Temperatura ngknienia , °C |PN-EN 1427 46-54
3 | Temperatura zaptonu , nie mnieg ni °C | PN-EN 22592 230
4 | Zawartd¢ sktadnikoéw rozpuszczalnych , PN-EN 12592 99
nie mniej nk %m/m
5 | Zmiana masy po starzeniu (ubytek lub przyrost) PN-EN 12607-1 0,5
nie wigcej niz %m/m
6 | Pozostata penetracja po starzeniu , nie mniej ni % PN-EN 1426 50
7 | Temperatura ngknienia po starzeniu ,nie mniegni  °C| PN-EN 1427 48
WRaiwosci specjalne krajowe
8 | Zawartd¢ parafiny , nie wgcej niz % PN-EN 1260611 22
9 | Wzrost temperatury rgknienia po starzeniu, nie PN-EN 1427 9
Wigcej niz °C
10 | Temperatura tamliw&zi ,nie wicej niz °C |PN-EN 12593 -8
Tablica 7.

Wymagania dladmet asfaltowego

amstwascieralna

Ruch KR2

Wihasciwosci Wymagania
Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w temp $60Q >5,5
zag:szczonych 2 * 50 uderaaubijaka, kN
Odksztatcenie probek jw. , mm 2,0-5,0
Wolna przestrae@w probkach jw. % viv 15-45
Wypetnienie wolnej przestrzeni w proébkach jw. , % 75,0 -90,0
Wolna przestrzew warstwie, % v/v 15-5,0

Tablica 8.

Wymagania dla mieszanki mineralpev betonie asfaltowym




warstwa scieralna

Ruch KR2
Uziarnienie Zawarté¢ w mieszance mineralnej - % masy
mieszanki frakcja kruszywa
powyzej 2 mm poniej 0,075 mm tamane
0/16 lub 0/12,8 36 — 65 7-11 powyzej 40
0/20 41-71 5-10 powyzej 40

Tablica 9.

Redne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki
mineralnej oraz orientacyjneawartosci asfaltu
do warstw§cieralnej z betonu asfaltowego

ruch KR2
Wymiary oczek sit Mieszanka mineralna, mm
#, mm 0/20 0/16 lub 0/12,8
Przechodzi przez:
25,0 100-100
20.0 88-100 100-100
16.0 78-100 90-100
12.8 6893 80-100
9.6 5986 69-100
8,0 54-83 6293
6.3 4878 56-87
4.0 4070 4576
2.0 2959 3564
0.85 20-47 2650
0,42 13-36 19-39
0,30 10-31 17-33
0,18 7-23 13-25
0,15 6-20 12-22
0,075 5-10 7-11
Orientacyjne zawartai 5,0-6,5 5,0-6,5
asfaltu w MMA




Szczego6towa Specyfikacja Techniczna D-03.02.01
Kanalizacja deszczowa

1. WSTEP

1.1. Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét zwigzanych z budowg elementéw kanalizacji deszczowe;.

1.2. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem kanalizacji deszczowej i mogg postuzy¢ jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach publicznych.

1.3. Okreslenia podstawowe

Kanalizacja deszczowa - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzania $ciekéw

opadowych.

Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania $ciekOw.

Kanat deszczowy - kanat przeznaczony do odprowadzania $ciekéw opadowych.

Przykanalik - kanat przeznaczony do potgczenia wpustu deszczowego z siecig kanalizacji deszczowej.

Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony do zbierania $ciekdéw z co najmniej dwéch kanatéw bocznych.

Kolektor gtéwny - kanat przeznaczony do zbierania $ciekéw z kanaléw oraz kanatéw zbiorczych i

odprowadzenia ich do odbiornika.

Kanat nieprzetazowy - kanat zamkniety o wysokosci wewnetrznej mniejszej niz 1,0 m.

Kanat przetazowy - kanat zamkniety o wysokosci wewnetrznej rownej lub wiekszej niz 1,0 m.

Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do kontroli i

prawidtowej eksploatacji kanatow.

Wpust deszczowy - urzadzenie do odbioru sciekéw opadowych, sptywajacych do kanatu z utwardzonych

powierzchni terenu.

Piyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywajaca komore robocza.
Wiaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub
komér kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.
2. MATERIALY
2.1. Rury kanatowe
2.1.1. Rury kamionkowe. Rury kamionkowe $rednicy 0,20 m, zgodne z PN-B-12751 [6] i PN-B-06751 [2], sg
stosowane gtéwnie do budowy przykanalikéw lub rury z PCV.
2.1.2. Rury betonowe. Rury betonowe ze stopka i bez stopki o srednicy od 0,20 m do 1,0 m, zgodne z BN-
83/8971-06.02[19].
2.1.3. Rury zelbetowe kielichowe ,Wipro". Rury o $rednicy od 0,2 m do 2,0 m, zgodne z BN-86/8971-06.01 [18] i
BN-83/8971-06.00 [18].
2.2. Studzienki kanalizacyjne
2.2.1. Komora robocza studzienki (powyzej wejscia kanatéw) powinna by¢ wykonana z:
- kregbw betonowych lub zelbetowych odpowiadajgcych wymaganiom BN-86/8971-08 [20],
- muru cegty kanalizacyjnej odpowiadajgcej wymaganiom PN-B-12037 [5].
Komora robocza ponizej wejscia kanatow powinna by¢ wykonana jako monolit z betonu hydrotechnicznego klasy
B 25; W-4, M-100 odpowiadajagcego wymaganiom BN-62/6738-03, 04, 07 [17] lub alternatywnie z cegly
kanalizacyjnej.
2.3.3. Dno studzienki wykonuje sie jako monolit z betonu hydrotechnicznego o wtasciwosciach podanych w pkt
2.2.1.
2.3.4. Wiazy kanatowe nalezy wykonywac jako:
- wlazy zeliwne typu ciezkiego odpowiadajace wymaganiom PN-H-74051-02 [11] umieszczane w
korpusie drogi,
- whlazy zeliwne typu lekkiego odpowiadajace wymaganiom PN-H-74051-01 [10] umieszczane poza
korpusem drogi.
2.4. Studzienki sciekowe
2.4.1. Wpusty uliczne zeliwne powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74080-01 [12] i PN-H-74080-04[13].
2.4.2. Kregi betonowe prefabrykowane. Na studzienki $ciekowe stosowane sg prefabrykowane kregi betonowe o
$rednicy 50 cm, wysokosci 30 cm lub 60 cm, z betonu klasy B 25, wg KB 1-22.2.6 (6) [22].
2.4.3. Pierscienie zelbetowe prefabrykowane o $rednicy 65 cm powinny byé wykonane z betonu wibrowanego
klasy B 20 zbrojonego stalg St0S.
2.4.4. Plyty zelbetowe prefabrykowane powinny mie¢ grubos$¢ 11 cm i by¢é wykonane z betonu wibrowanego klasy
B 20 zbrojonego stalg StOS.
2.4.5. Plyty fundamentowe zbrojone powinny posiada¢ grubos¢ 15 cm i by¢ wykonane z betonu klasy B 15.
2.4.6. Kruszywo na podsypke. Podsypka moze by¢ wykonana z tlucznia lub zwiru. Uzyty materiat na podsypke
powinien odpowiada¢ wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [7], PN-B-11111 [3], PN-B-11112 [4].
2.5. Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-62/6738-07 [17].
2.6. Zaprawa cementowa Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501 [7].
3. SPRZET
3.2. Roboty nalezy wykona¢ z wykorzystaniem w nastepujacego sprzetu:
- zurawi budowlanych samochodowych,
- koparek przedsiebiernych,
- spycharek kotowych lub gasienicowych,
- sprzetu do zageszczania gruntu,
- wciggarek mechanicznych,
- beczkowozdw.
4. TRANSPORT




4.1. Transport rur kanatowych

Rury, zarbwno kamionkowe jak i betonowe, mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w
sposo6b zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji
poziomej wzdtuz $rodka transportu, z wyjatkiem rur betonowych o stosunku $rednicy nominalnej do dtugosci,
wiekszej niz 1,0 m, ktére nalezy przewozi¢ w pozycji pionowej i tylko w jednej warstwie.

4.2. Transport kregéw

Transport kregéw powinien odbywac¢ sie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do pozyciji
wbudowania. Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporéw i klinéw z drewna, gumy lub innych odpowiednich
materiatow.

4.3. Transport wtazéw kanatowych i wpustéw zeliwnych.

Wiazy kanatlowe mogg by¢ transportowane dowolnymi $rodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem. Witazy typu ciezkiego mogg by¢ przewozone luzem, natomiast typu
lekkiego nalezy uktada¢ na paletach po 10 szt. i taczy¢ tasma stalowa.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za
pomoca kotkéw osiowych, kotkow swiadkdw i kotkéw krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilosci reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z
rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i ich rzedne przekaze
Inzynierowi.

5.2. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robét - wykopu (recznie
lub mechanicznie) powinny byé dostosowane do gtebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanego
sprzetu mechanicznego. Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktérych
dodaje sie obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykéw. Deskowanie
Scian nalezy prowadzi¢ w miare jego gtebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien byé wywieziony przez
Wykonawce na odktad. Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentaciji
projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 0,20
m. Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem
przewoddw rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w sposéb uzgodniony z Inzynierem.
5.3. Przygotowanie podioza

W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych podtozem jest grunt
naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu. W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robdt)
podtoze nalezy wykona¢ z warstwy ttucznia lub zwiru z piaskiem o grubosci od 15 do 20 cm tacznie z utozonymi
sgczkami odwadniajgcymi. Dla przewoddw o $rednicy powyzej 0,50 m, na warstwie odwadniajacej nalezy
wykona¢ fundament betonowy, zgodnie z dokumentacjg projektowg lub SST.

Zageszczenie podioza powinno by¢ zgodne z okreslonym w SST.
5.4. Roboty montazowe

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to spadki i glebokos¢ posadowienia rurociggu
powinny spetnia¢ ponizsze warunki:
~ najmniejsze spadki kanatow powinny zapewni¢ dopuszczalne minimalne predkosci przeptywu, tj. od 0,6 do 0,8

m/s. Spadki te nie mogg by¢ jednak mniejsze:

- dla kanatéw o $rednicy do 0,4 m — 0,3 %,

- dla kanatow i kolektorow przelotowych —0,1 %

- (wyjatkowo dopuszcza sie spadek 0,05 %).

Najwieksze dopuszczalne spadki wynikajg z ograniczenia maksymalnych predkosci przeptywu (dla rur

betonowych i ceramicznych 3 m/s, zas dla rur zelbetowych 5 m/s).
- glebokos¢ posadowienia powinna wynosi¢ w zaleznosci od stref przemarzania gruntéw, od 1,0 do 1,3 m
(zgodnie z Dziennikiem Budownictwa nr | z 15.03.71). Przy mniejszych zagtebieniach zachodzi koniecznosé
odpowiedniego ocieplenia kanalu.
5.4.1. Rury kanalowe

Rury kanatowe typu ,Wipro" ukfada sie zgodnie z ,Tymczasowg instrukcjg projektowania i budowy
przewodéw kanalizacyjnych z rur ,Wipro" [24]. Rury nalezy uktada¢ w temperaturze powyzej 0°C, a wszelkiego
rodzaju betonowania wykonywa¢ w temperaturze nie mniejszej niz +8° C. Przed zako nczeniem dnia roboczego
badz przed zejsciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce utozonego kanatu przed zamuleniem.

5.4.2. Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej to przy wykonywaniu przykanalikdw nalezy
przestrzegac nastepujacych zasad:

- trasa przykanalika powinna by¢ prosta, bez zataman w planie i pionie (z wyjatkiem tukéw dla podtaczenia do
wpustu bocznego w kanale lub do syfonu przy podtaczeniach do kanatu ogélnosptawnego),

- minimalny przekréj przewodu przykanalika powinien wynosi¢ 0,20 m (dla pojedynczych wpustéw i przykanalikow
nie dtuzszych niz 12 m mozna stosowa¢ srednice 0,15 m),

- dlugosé przykanalika od studzienki sciekowe] (wpustu ulicznego) do kanatu lub studzienki rewizyjnej
potaczeniowej nie powinna przekraczac¢ 24 m,

- wigczenie przykanalika do kanatu moze by¢ wykonane za posrednictwem studzienki rewizyjnej, studzienki krytej
(tzw. $lepej) lub wpustu bocznego,

- spadki przykanalikéw powinny wynosi¢ od min. 0,5 % do max. 40 % z tym, ze przy spadkach wiekszych od 25
% nalezy stosowac rury zeliwne,

- kierunek trasy przykanalika powinien by¢ zgodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

- wigczenie przykanalika do kanatu powinno by¢ wykonane pod katem min. 45° max. 90°(optymalnym 609,

- wigczenie przykanalika do kanatu poprzez studzienke potaczeniowg nalezy dokonywac tak, aby wysokos$¢



spadku przykanalika nad podtoga studzienki wynosita max. 50,0 cm. W przypadku koniecznosci wigczenia
przykanalika na wysokosci wiekszej nalezy stosowac przepady (kaskady) umieszczone na zewnatrz poza
scianka studzienki,

- whaczenia przykanalikdw z dwéch stron do kanatu zbiorczego poprzez wpusty boczne powinny by¢ usytuowane
w odlegtosci min. 1,0 m od siebie.

5.4.3. Studzienki kanalizacyjne

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych
nalezy przestrzegac¢ nastepujacych zasad:

- studzienki przelotowe powinny by¢ lokalizowane na odcinkach prostych kanatéw w odpowiednich odlegtosciach
(max. 50 m przy srednicach kanatu do 0,50 m i 70 m przy $rednicach powyzej 0,50 m) lub na zmianie kierunku
kanatu,

- studzienki potaczeniowe powinny by¢ lokalizowane na potaczeniu jednego lub dwéch kanatéw bocznych,

- wszystkie kanaly w studzienkach nalezy taczy¢ o$ w 0$ (w studzienkach krytych),

- studzienki nalezy wykonywaé¢ na uprzednio wzmocnionym (warstwa ttucznia lub zwiru) dnie wykopu i
przygotowanym fundamencie betonowym,

- studzienki wykonywaé nalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym. Natomiast w trudnych warunkach
gruntowych (przy wystepowaniu wody gruntowej, kurzawki itp.) w wykopie wzmocnionym,

- w przypadku gdy réznica rzednych dna kanatéw w studzience przekracza 0,50 m nalezy stosowa¢ studzienki
spadowe-kaskadowe,

- studzienki kaskadowe zlokalizowane na kanatach o $rednicy powyzej 0,40 m powinny mie¢ przelew o ksztalcie
i wymiarach uzasadnionych obliczeniami hydraulicznymi. Natomiast studzienki zlokalizowane na kanatach o
$rednicy do 0,40 m wtacznie powinny mieé spad w postaci rury pionowej usytuowanej na zewnatrz studzienki.
R&znica pozioméw przy tym rozwigzaniu nie powinna przekracza¢ 4,0 m.

Spos6b wykonania studzienek (przelotowych, potaczeniowych i kaskadowych) przedstawiony jest w Katalogu
Budownictwa oznaczonego symbolem KB-4.12.1 (7, 6, 8) [22], a ponadto w ,Katalogu powtarzalnych elementow
drogowych" opracowanym przez ,Transprojekt" Warszawa [23].

Komora robocza powinna mie¢ wysoko$¢ minimum 2,0 m. W przypadku studzienek ptytkich (kiedy
glebokosé utozenia kanatu oraz warunki uksztaltowania terenu nie pozwalajg zapewni¢ ww. wysokosci)
dopuszcza sie wysokos$¢ komory roboczej mniejszag niz 2,0 m. Komin wlazowy powinien by¢ wykonany z kregéw
betonowych lub zelbetowych o $rednicy 0,80 m wg BN-86/8971-08 [20]. Posadowienie komina nalezy wykonaé¢
na plycie zelbetowej przejsciowej (lub rzadziej na kregu stozkowym) w takim miejscu, aby pokrywa wiazu
znajdowata sie nad spocznikiem o najwiekszej powierzchni. Studzienki ptytkie moga by¢ wykonane bez kominéw
whazowych, woéwczas bezposrednio na komorze roboczej nalezy umiesci¢ ptyte pokrywowa, a na niej skrzynke
wilazowag wg PN-H-74051 [9]. Dno studzienki nalezy wykona¢ na mokro w formie plyty dennej z wyprofilowang K i
neta.

Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub innych miejscach narazonych na obcigzenia
dynamiczne)powinny mie¢ wtaz typu ciezkiego wg PN-H-74051-02 [11]. W innych przypadkach mozna stosowac¢
wiazy typu lekkiego wg PN-H-74051-01 [10].

Poziom wtazu w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nig rowny, natomiast w trawnikach i zielencach
gorna krawedz wtazu powinna znajdowaé sie na wysokosci min. 8 cm ponad poziomem terenu.

W $cianie komory roboczej oraz komina wiazowego nalezy zamontowa¢ mijankowe stopnie ztazowe w
dwoch rzedach, w odlegtosciach pionowych 0,30 m i w odlegto$ci poziomej osi stopni 0,30 m.

5.4.4. Studzienki $ciekowe

Studzienki $ciekowe, przeznaczone do odprowadzania wéd opadowych z jezdni drog i placéw, powinny
by¢ z wpustem ulicznym zeliwnym i osadnikiem.

Podstawowe wymiary studzienek powinny wynosi¢:

- gtebokos$¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylotu przykanalika 1,65 m (wyjatkowo - min. 1,50 m i
max. 2,05 m),

- gtebokos$¢ osadnika 0,95 m,

- Srednica osadnika (studzienki) 0,50 m.

Krata sciekowa wpustu powinna by¢ usytuowana w scieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien by¢
usytuowany 2 cm ponizej Scieku jezdni. Lokalizacja studzienek wynika z rozwigzania drogowego. Liczba
studzienek sciekowych i ich rozmieszczenie uzaleznione jest przede wszystkim od wielkosci odwadnianej
powierzchni jezdni i jej spadku podituznego. Nalezy przyjmowaé, ze na jedng studzienke powinno przypada¢ od
800 do 1000 m2 nawierzchni szczelnej. Wpusty uliczne na skrzyzowaniach ulic nalezy rozmieszcza¢ przy
kraweznikach prostych w odlegtosci minimum 2,0 m od zakonczenia tuku kraweznika. Przy umieszczeniu kratek
Sciekowych bezposrednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien znajdowac sie 0,5 cm ponizej poziomu warstwy
Scieralnej. Kazdy wpust powinien byé podigczony do kanalu za posrednictwem studzienki rewizyjnej
potaczeniowej, studzienki krytej (tzw. slepej) lub wyjatkowo za pomoca wpustu bocznego. Wpustéw deszczowych
nie nalezy sprzega¢. Gdy zachodzi koniecznos¢ zwiekszenia powierzchni sptywu, dopuszcza sie w wyjatkowych
przypadkach stosowanie wpustow podwoéjnych. W przypadkach kolizyjnych, gdy zachodzi konieczno$¢
usytuowania wpustu nad istniejacymi urzgdzeniami podziemnymi, mozna studzienke $ciekowg wyptyci¢ do min.
0,60 m nie stosujgc osadnika. Osadnik natomiast powinien by¢ ustawiony poza kolizyjnym urzadzeniem i
potaczony przykanalikiem ze studzienka, jak réwniez z kanalem zbiorczym. Odlegto$¢ osadnika od kraweznika
jezdni nie powinna przekracza¢ 3,0 m.

5.4.5. Izolacje

Rury betonowe i zelbetowe uzyte do budowy kanalizacji powinny by¢ zabezpieczone przed korozja,
zgodnie z zasadami zawartymi w ,Instrukcji zabezpieczania przed korozjg konstrukcji betonowych" opracowanej
przez Instytut Techniki Budowlanej w 1986 r. [21]. Zabezpieczenie rur kanatowych polega na powleczeniu ich
zewnetrznej i wewnetrznej powierzchni warstwg izolacyjng asfaltowa, posiadajaca aprobate techniczng, wydanag,
przez upowazniong jednostke. Studzienki zabezpiecza sie przez posmarowanie z zewnatrz izolacjg bitumiczna.
Dopuszcza sie stosowanie innego $rodka izolacyjnego uzgodnionego z Inzynierem. W $rodowisku stabo



agresywnym, niezaleznie od czynnika agresji, studzienki nalezy zabezpieczy¢ przez zagruntowanie izolacjg
asfaltowg oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem asfaltowym stosowanym na gorgco wg PN-C-96177 [8]. W
$rodowisku silnie agresywnym (z uwagi na duza réznorodno$¢ i bardzo duzy przedziat natezenia czynnika
agresji) sposob zabezpieczenia rur przed korozjg Wykonawca uzgodni z Inzynierem.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Badania przed przystgpieniem do robo6t. Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien
wykona¢ badania materiatéw do betonu i zapraw i ustali¢ recepte.
6.2.Kontroli jakosci robét powinien dokonywac inspektor nadzoru z ramienia inwestora . W zakres
kontroli jakos$ci wykonywania rob6t zwigzanych z wykonaniem kanalizacji deszczowej wchdza;:
- sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktow
wysokosciowych z doktadnoscig do 1 cm,
- badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda,
- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa
mineralnego lub betonu,
- badanie odchylenia osi kolektora,
- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg zatozenia przewodow i studzienek,
- badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego, " sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodéw,
- sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania przewodéw,
- badanie wskaznikéw zageszczenia poszczegoélnych warstw zasypu,
- sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek sciekowych (kratek) i pokryw wtazowych,
- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.
Odbiér robét zanikajacych powinien byé dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogélnego postepu robot.
Dlugosé odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50 m.
6.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
- odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosié
wiecej niz £ 5 cm,
- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,
- odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekraczac¢ + 3 cm,
- odchylenie szerokos$ci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ =5 cm,
- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi
przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ £ 5 mm,
- odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekraczaé -5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy zwiekszonym
spadku),
- rzedne kratek sciekowych i pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnoscig do +5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostkg obmiarowa jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.
8. ODBIOR ROBOT
8.1 Odbioru robét nalezy dokonaé komisyjnie z uwzglednieniem pkt. 6 odano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne" pkt 8.
Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- roboty montazowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,
- wykonane studzienki sciekowe i kanalizacyjne,
- wykonane komory,
- wykonana izolacja,
- zasypany zageszczony wykop.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg. Pkt.6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Podstawe ptatnosci stanowig jednostki wyszczegolnione w $lepym kosztorysie
9.2. Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:
- oznakowanie robét,
- dostawe materiatow,
- wykonanie rob6t przygotowawczych,
- wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
- przygotowanie podtoza i fundamentu,
- wykonanie saczkow,
- wykonanie wylotu kolektora,
- utozenie przewodoéw kanalizacyjnych, przykanalikéw, studni, studzienek $ciekowych,
- wykonanie izolacji rur i studzienek,
- zasypanie i zageszczenie wykopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
PN-B-06751 Wyroby kanalizacyjne kamionkowe. Rury i ksztattki Wymagania i badania
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny - kanalizacyjna
PN-B-12751 Kamionkowe rury i ksztaltki kanalizacyjne. Ksztalty i wymiary
PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

NouohkwnpE



8. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosowany na gorgco

9. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogélne wymagania i badania

10. PN-H-74051-01 Wiazy kanatowe. Klasa A (wlazy typu lekkiego)

11. PN-H-74051-02 Wtazy kanatowe. Klasy B, C, D (wlazy typu ciezkiego)

12. PN-H-74080-01 Skrzynki Zeliwne wpustéw deszczowych. Wymagania i badania

13. PN-H-74080-04 Skrzynki Zeliwne wpustéw deszczowych. Klasa C

14. PN-H-74086 Stopnie Zeliwne do studzienek kontrolnych

15. PN-H-74101 Zeliwne rury ci$nieniowe do potgczen sztywnych

16. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

17. BN-62/6738-03,04,07 Beton hydrotechniczny

18. BN-86/8971-06.00, 01 Rury bezcisnieniowe. Kielichowe rury betonowe i zelbetowe ,Wipro"

19. BN-86/8971-06.02 Rury bezcisnieniowe. Rury betonowe i Zelbetowe

20. BN-86/8971 -08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i Zelbetowe.

10.2. Inne dokumenty

21. Instrukcja zabezpieczania przed korozjg konstrukcji betonowych opracowana przez
Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1986 r.

22. Katalog budownictwa
KB4-4.12.1.(6) Studzienki potgczeniowe (lipiec 1980) KB4"4.12.1.(7) Studzienki przelotowe (lipiec
1980) KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980) KB4-4.12.1.(11) Studzienki Slepe (lipiec 1980)
KB4-3.3.1.10.(1) Studzienki $ciekowe do odwodnienia drég (pazdziernik 1983) KBt-22.2.6.(6) Kregi
betonowe $rednicy 50 cm; wysokosci 30 lub 60 cm

23. ,Katalog powtarzalnych elementéw drogowych”. , Transprojekt" - Warszawa,
1979-1982r.

24. Tymczasowa instrukcja projektowania i budowy przewodéw kanalizacyjnych z rur
Wipro", Centrum Techniki Komunalnej, 1978 r.

25. Whytyczne eksploatacyjne do projektowania sieci i urzadzen sieciowych, wodociggowych i kanalizacyjnych,
BPC WIK ,Cewok" i BPBBO Miastoprojekt-Warszawa, zaakceptowane i zalecone do stosowania przez
Zesp6t Doradczy ds. procesu inwestycyjnego powotany przez Prezydenta m.st. Warszawy - sierpien 1984
r.

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna D-08.01.01.

Krawezniki betonowe

1. WSTEP
1.1. Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z ustawieniem kraweznikéw betonowych.
1.2. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawieniem
kraweznikow:
- betonowych na tawie betonowej z oporem lub zwyktej,
Szczegobtowa specyfikacja techniczna moze stuzy¢ jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach .
1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1. Krawgzniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzaiace chodniki dla pieszych, pasy dae, wyspy
kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

1.3.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiatami stosowanymi sa:

- krawezniki betonowe,

— piasek na podsypke i do zapraw,

— cement do podsypki i zapraw,

- woda,

— materiaty do wykonania tawy pod krawezniki.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja

Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14]. Zastosowa¢ nalezy typ betonowy uliczny (U) prostkoatny Sciety
(b) jednowarstwowy (1) gatunek 1 o wymiarach 12x15x100cm BN-80/6775-03/04 [15].

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne

2.4.1. Ksztatt i wymiary

Ksztalt kraweznikow betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.

Wymiary kraweznikéw betonowych podano w tablicy 1.



Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraweznikow betonowych podano w tablicy 2.
Rys. 1. Wymiarowanie kraweznikow
a) kraweznik rodzaju ,a"

D—
A
Al .
Tablica 1. Wymiary kraweznikéw betonowych
Typ Rodzaj Wymiary kraweznikéw, cm
Kraweznika | kraweznika | b h c d ;
20 30 Min. 3 min. 12
U a 100 1 35 Max.7 | max. 15 1.0

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraweznikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
Wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12
B, h +3 +3

2.4.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraweznikéw betonowych powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw, powinny byé zgodne z BN-80/6775-
03/01 [14].

2.4.3. Sktadowanie

Krawezniki betonowe mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedtug typow,
rodzajow, odmian, gatunkow i wielkosci.

Krawezniki betonowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach:
grubos¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dlugos¢ min. 5 cm wieksza niz szeroko$¢ kraweznika.

2.4.4. Beton i jego sktadniki

2.4.4.1. Beton do produkcji kraweznikow

Do produkcji kraweznikéw nalezy stosowaé beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30..

Beton uzyty do produkcji kraweznikéw powinien charakteryzowac sie:

— nasiagkliwoscia, ponizej 4%,

— Scieralnoscig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm

— mrozoodpornoscig i wodoszczelnoscig, zgodnie z normag PN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinien byé cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,32,5” wg PN-B-19701
[10].Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [12].

2.4.4.3. Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5].

Kruszywo nalezy przechowywaé w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
kruszywami innych asortymentow, gatunkoéw i marek.

2.4.4.4. Woda

Woda powinna by¢ odmiany ,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].



2.5. Materiaty na podsypke i do zapraw

Piasek na podsyglkcementowo-piaskoavpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712
[5], a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-067110dment na podsygk do zaprawy
cementowo-piaskowej powinien bgementem portlandzkim klasy nie mniejszej j32,5",
odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10]. Woda powinna lbgmiany ,1” i
odpowiadé wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materiaty na tawy

Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowag, dla:

a) tawy betonowej - beton klasy B 7,5, wg PN-B-06250 [2], ktérego sktadniki powinny odpowiada¢ wymaganiom
punktu 2.4.4,

b) tawy zwirowej - zwir odpowiadajacy wymaganiom PN-B-11111 [7],

c) tawy tluczniowej - thuczen odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-11112 [8].

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,

- wibratoréw pltytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport kraweznikéw

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadac nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku
jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie transportu, a
goérna warstwa nie powinna wystawac¢ poza $ciany srodka transportowego wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.
4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinien sie odbywaé¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1]. Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom
tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. Wskaznik zageszczenia dna
wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedlug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.3.1. Lawa betonowa

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykoraigebez szalowania, przy gruntach
sypkich naley stosowa szalowanie. Lawy betonowe z oporem wykonuensszalowaniu.
Beton roZcielony w szalowaniu lub bezgednio w korycie powinien iywyrownywany
warstwami. Betonowanie taw nalewykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3],
przy czym nalgy stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicermas
zalewows.

5.3.2. Lawa zwirowa

tawy zwirowe o wysokosci do 10 cm wykonuje sie jednowarstwowo przez zasypanie
koryta zwirem i zageszczenie go polewajac woda. Lawy o wysokosci powyzej 10 cm
nalezy wykonywa¢ dwuwarstwowo, starannie zageszczajac poszczegolne warstwy.
5.3.3. Lawa tluczniowa

tawy nalezy wykonywac przez zasypanie wykopu koryta ttuczniem. Ttuczen nalezy
starannie ubi¢ polewajgc wodg. Gérng powierzchnie tawy tluczniowej nalezy
wyrownac klincem i ostatecznie zagescic.

Przy grubosci warstwy ttucznia w tawie wynoszacej powyzej 10 cm nalezy tawe

wykona¢ dwuwarstwowo, starannie zageszczajgc poszczegoblne warstwy.

5.4. Ustawienie kraweznikéw betonowych

5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatto (odlegto$é gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne z ustaleniami dokumentagii
projektowej. Zewnetrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana
piaskiem, zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym. Ustawienie
kraweznikéw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].



5.4.2. Ustawienie kraweznikdw na tawie betonowej
Ustawianie krawznikdw na tawie betonowej wykonujegsha podsypce z piasku lub na
podsypce cementowo-piaskowej 0 grétid cm po zagszczeniu.

5.4.3. Wypetnianie spoin

Spoiny kraweznikoéw nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypei¢ zaprawa cementowo-

piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Spoiny kraweznikéw przed zalaniem zaprawg nalezy oczyscic¢ i zmyé

woda. Dla zabezpieczenia przed wptywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-
piaskowej i 0 spoinach zalanych zaprawg nalezy zalewa¢ co 50 m bitumiczng masa zalewowag nad szczeling
dylatacyjnag tawy.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do rob6t

6.2.1. Badania kraweznikéw

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw przeznaczonych do

ustawienia kraweznikow betonowych i przedstawié¢ wyniki tych badan Inzynierowi

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podioza na dnie wykopu. Tolerancja dla szerokosci wykopu

wynosi + 2 cm. Zageszczenie podtoza powinno byé zgodne z pkt 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

a) Zgodnos¢ profilu podtuznego gérnej powierzchni taw z dokumentacija projektowa.

Profil podtuzny gérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweletg. Dopuszczalne
odchylenia moga wynosi¢ £ 1 cm na kazde 100 m tawy.

b) Wymiary taw.

Wymiary faw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy. Tolerancje
wymiarOw wynosza;:

- dla wysokosci *+ 10% wysokosci projektowane;j,

- dla szerokosci * 10% szerokosci projektowane;.

c) Roéwnos¢ gornej powierzchni faw.

Rownos¢ goérnej powierzchni tawy sprawdza sie przez przytozenie w dwéch punktach, na kazde 100 m tawy,
trzymetrowej faty.
Przeswit pomiedzy gorng powierzchnig tawy i przytozona tatg nie moze przekracza¢ 1 cm.

d) Zageszczenie taw.

Zageszczenie taw bada sie w dwoch przekrojach na kazde 100 m. Lawy ze zwiru lub piasku nie mogg
wykazywac $ladu urzadzenia zageszczajacego.

tawy z thucznia, badane prébg wyjecia poszczegélnych ziarn thucznia, nie powinny pozwala¢ na wyjecie ziarna
Z fawy.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé + 2 cm na kazde
100 m wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikéw
Przy ustawianiu kraweznikéw nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi + 1 cm na kazde
100 m ustawionego kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktére wynosi + 1
cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

c) réwnosc goérnej powierzchni kraweznikéw, sprawdzane przez przytozenie w dwdch punktach na kazde 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy gorng powierzchnig kraweznika i przytozong tatg
nie moze przekracza¢ 1 cm,

d) dokfadno$¢ wypetnienia spoin bada sie co 10 metréw. Spoiny musza byé wypetnione catkowicie na petng
gtebokosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykonanie koryta pod tawe,

- wykonanie fawy,

- wykonanie podsypki.



9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta pod tawe,

- ew. wykonanie szalunku,

- wykonanie fawy,

- wykonanie podsypki,

— ustawienie kraweznikéw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowej),
- wypehnienie spoin kraweznikdéw zaprawa,

— ew. zalanie spoin masa zalewowa,

— zasypanie zewnetrznej Sciany kraweznika gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3.  PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw

5.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i

mieszanka

8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonoéw i zapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i
torowisk tramwajowych. Wspdélne wymagania i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.

10.2. Inne dokumenty
17. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 1979 i 1982 r



